&

797979 9% %9

29

S

= -
o W e
i ; s
1 11 1) vas

o
-~
-
-
-
~
-
~
~
-~
-
~
~
,P



SD

CARACTERISTIQUES

”/156

/a6

SCHEMA D'INTERCONNEXIONS
==z

DEMONTAGES ET MAINTENANCE

T

|v/1aa|

V/ 1420

I MECANISME

SYNOPTIQUES SIMPLIFIES

V|/1azo

Platine Haute Fréquence - Fréquence Intermédiaire

Platine Emetteur Télécommande

Platine Récepteur Télécommande

Platine Commande Afficheur

Platine Programmations/Synthétiseur de Tensions

Platine Alimentations/Régulations

Platine de Gestion

Platine Asservissement Tétes Video
Platine Asservissement Cabestan et Porte-bobines

Platine Traitement Luminance/Chrominance
Platine Enregistrement/Lecture Vidéo
Platine de Jonctions

Platine Audio

Platine Chargeur Batterie

Platine Clavier (Fonctions Magnétoscope)

Platine Clavier (Programmations/Réglages Horloge)
Platine Commutations Fonctions
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— Page X/14 : 1C20 est une fontion ET et non une fonction NAND.
— Page XI1/26 : Réglage du niveau du portier, lire point de mesure TP211 au lieu de TP212.

ACCESSOIRES JOINTS A L'APPAREIL

DESIGNATION CODE
CORDON SECTEUR 821 TX 0020
CORDON ANTENNE 824 TX 0047
THOMSON| 925 TN 0168
ENSEMBLE BOITIER EMETTEUR DE TELECOMMANDE
VSM 925 TN 0169
ACCESSOIRES VENDUS SEPAREMENT
- Pour LA CAMERA 1"® VERSION (1 POUCE)
Son

CABLE CAMERA (vu coté utilisation)

code : 824TX0027

CABLE DE LIAISON CL10

(vu coté utilisation)

- Pour LA CAMERA 2° VERSION (2/3 POUCE)

CABLE CAMERA (vu coté utilisation)

code : 824TX0039

CABLE DE LIAISON CL11

(vu coté utilisation)

/
I FICHE SPECIFIQUE VKE 312 T - VKE 312V I /2 ‘

Télécommande
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PRISE FEMELLE

Tél écommande
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A - PRISES ET COMMANDES

1

10

1"

12

13

14

15

16

17

18

19

- FACADE

Trappe
Donne acces aux différents réglages de votre
magnétoscope.

Touche et voyant « & éject »
Pour éjecter la cassette.

- Voyant « Dolby NR »*

Témoin de mise en service du circuit de réduction
de bruit Dolby nr.

- Touche ¢« <<« recherche »

Lors de la lecture, maintenir la pression sur cette
touche pour lire la bande a grande vitesse en
defilement arriere.

Touche « recherche P> )y

Lors de la lecture, maintenir la pression sur cette
touche pour lire la bande & grande vitesse en
défilement avant.

Touche ¢« X 2 accéléréy
Lors de la lecture, appuyer sur cette touche pour
lire la bande a 2 fois sa vitesse normale.

Ouverture de mise en place de la cassette

Touche « ¥ ralentiy
Lors de la lecture au ralenti, elle permet d'obtenir
un ralenti plus lent.

Touche et voyant « I* ralentiy
Lors de la lecture, permet de lire la bande au
ralenti.

Touche « ralenti $»
Lors de la lecture au ralenti, elle permet d’ obtenir
un ralenti plus rapide.

Touche « = avance image/image »
Permet de lire la bande image par image. Chaque
pression sur cette touche ameéne l'image suivante.

Touche et voyant « 1l pause arrét/image :
Pour arréter momentanément le défilement de la
bande. A la lecture elle permet d’obtenir une image
fixe.

Touche et voyant ¢enregistrement  son »
Pour faire un doublage sonore sur une bande déja
enregistree.

Touche et voyant «enregistrement ® image
+ 50N y

Pour procéder a un enregistrement.

- Touche et voyant « €4 retour rapide »

Pour rembobiner la bande.

- Touche et voyant « » lecture »

Pour lire une bande. Appuyer également sur cette
touche pour procéder a un enregistrement ou a un
doublage sonore.

Touche et voyant « P& avance rapide »
Pour faire avancer la bande rapidement.

Touche et voyant « B stop »
Pour arréter le défilement de la bande quelle que
soit la fonction utilisée.

Touche « compteur »

Permet aux afficheurs (41) et (41 bis) de servir de
compteur de bande a 4 chiffres (de 0000 a 9999).
L affichage (38) « COMPT » s'éclaire.

* Licence des Laboratoires Dolby

20 -

21 -

23

25

26

27

28

29

31

32 -

33 -

35

36

37 -

Touche de remise a 0 du compteur
Cette touche n'a d'action que si la touche (19)
« compteur » est en fonction.

Touche « pendule »
Pour afficher I'heure si |'on est dans un autre mode
d'affichage.

- Voyant « télécommande »

S'allume lorsqu’on appuie sur |'une des touches de
la télecommande.

Touches « programme tv »

Pour appeler un numéro de programme lors du
préréglage du récepteur incorporé, ou pour sélec-
tionner une station préréglée. En appuyant sur la
touche (23) « — », les chiffres vont dans I'ordre
décroissant ; en appuyant sur la touche (24)« + »,
les chiffres vont dans |'ordre croissant.

Touche et voyant « vidéo»

Pour lire une bande ou regarder les programmes
télévisés sur votre téléviseur par |'intermédiaire, du
canal réservé au magnétoscope.

Touche « tvy
Pour regarder les programmes télévisés sans
passer par le magnétoscope.

Voyant « déf. bande »
Ce voyant clignote plus ou moins vite selon la
vitesse de défilement de la bande.

Touche et voyant « ant»

Met en service le récepteur incorporé. Permet
I'enregistrement des emissions télévisées ou de
les regarder par |'intermédiaire du canal réservé au
magnétoscope.

Touche et voyant « auto »
Appuyer sur cette touche, aprés avoir réglé le

. prngrammateur pour que Ienreg1strement pro-

grammeé s'effectue.

Touche « normal » et voyant ¢ marche »
Pour mettre en service le magnétoscope.

Touche « attente»

Pour mettre le magnétoscope en attente. Seuls les
circuits d'antenne, de préchauffage du tambour et
de la pendule, sont alimentés.

Touche « caméray
Permet d'enregistrer les signaux issus d'une
caméra ; branchée sur la prise (49)

Touche « aux»

Permet de faire des enregistrements vidéo et audio
a partir d'appareils branchés sur les prises « en-
trée vidéo » et « son».

Indicateur de la longueur de bande restante.
Indique également la position du balayage de
recherche lors du préréglage du récepteur incor-
poré.

Affichage du numéro et du jour de la semaine.
Le numéro de la semaire (1" ou 2%) n'est indiqué
que pour la programmation.

Affichage « PEND »

S'éclaire lorsqu'on appuie sur la touche (21)
« pendule » pour signaler que l'afficheur digital
indigue |'heure.

Affichage « PROG »
S'éclaire lorsqu’'on appuie sur la touche (61)
« auto » pour programmer un enregistrement.
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38 -

39

40

41

41
bis
42

43

45

47

49

50

51

52

[

Affichage « COMPT »

S'éclaire lorsqu’'on appuie sur la touche (19)
« compteur » pour signaler que les afficheurs (41)
et (41 bis) servent de compteur de bande.

Voyant de répétition

S'éclaire lorsqu’'on appuie sur la touche (60)
«répétition » lors de la programmation d'un
enregistrement, pour signaler que celui-ci s'effec-
tuera toutes les semaines.

Afficheur du numéro de programmation.

Il y a 8 programmations possibles. Les chiffres de
1 @ 8 peuvent étre appelés par pression sur la
touche (58) « 1 a 8 ».

Affichage des heures

Affichage des minutes

Affichage des secondes
Il affiche également la durée de |'enregistrement
lors de la programmation.

Affichage « PROG »

S'éclaire lorsqu’'on appuie sur la touche (61)
«auto » lors de la programmation d'un enregistre-
ment. |l indique le numéro du programme télévisé
qui sera enregistre.

- Affichage « BLOC »

S'éclaire lorsqu’'on appuie sur la touche (48)
« blocage canal ».

Affichage « CANAL »

S'éclaire lorsqu'on appuie sur la- touche (53)
« choix canal » lors du préréglage du récepteur
incorporé.

Affichage du numéro de programme télévisé
Les chiffres de 1 a 16 peuvent &tre appelés en
appuyant sur la touche (23) ou (24) « programme
tv » ou sur les touches 1 a 16 de la télécom-
mande.

Commande du mode de recherche des sta-
tions.

En position « manuel » la recherche s'effectue en
maintenant la pression sur l'une des touches (52)
« bande ».

En position « auto » appuyer sur I'une.des touches
(52) «bande » puis la relacher, la recherche est
automatique.

Touche « blocage canal »

Rend inopérante toute action, sur la touche(23) ou
(24) « programme tv », ou sur les touches 13 16
de la télécommande.

Prise caméra
Pour le branchement d'une caméra équipée d'un
cable a 10 broches.

Touche «lumiere »
L'éclairage de [affichage peut étre réduit en
appuyant sur cette touche.

- Touche « mémoire »

Pour mettre en mémoire la station que vous venez
de prérégler. Cette station est affectée au numéro
de programme inscrit dans [ afficheur (46).

Touches « bande »
Appuyer sur 'une des 3 touches suivant la bande

53

54

55

56

57

59

60

61

62
63

65

67
68

69

70

dans laquelle se trouve la station recherchée

« 1» Bande | canaux VHF 625 lignes A, B, C, C1
(norme L').

« 111 » Bande |ll canaux VHF 625 lignes 1 4 6 (norme
L"):

« U » Bandes IV et V canaux UHF 625 lignes 21 a
69 (norme L).

Touche « choix canal »
Pour prérégler le récepteur incorporé sur les
stations recues dans votre région.

Touches «accord fin ». )
Elles permettent d'obtenir la meilleure qualité
d'image au moment du préréglage sur une station.

Touche « sélection »

— Permet la sélection du chiffre des minutes et
des heures, du jour de la semaine et du chiffre des
secondes lors de la mise a I'heure de la pendule.
— Permet la sélection du chiffre des minutes et
des heures, du numéro et du jour de la semaine et
de la durée d'enregistrement lors de la program-
mation d'un enregistrement.

- Touche «reglage »

"

Permet de régler les différents chiffres lors de la
mise a I'heure de la pendule et de la programma-
tion aprés avoir appuyé sur la touche (56)
« selection ».

Touche «1a8»
Pour appeler un numéro de programmation qui
s'inscrit dans |'afficheur (40).

Touche «erreur »
Pour annuler une programmation mémaorisée sur
un numero inscrit dans |'afficheur (40).

Touche «répétition »
Pour que I'enregistrement programme s'effectue
toutes les semaines.

Touche «auto »
Appuyer sur cette touche avant d'effectuer les
opérations de programmation.

Plaque de protection des touches de réglage.

Touche «pendule »
Appuyer sur cette touche avant d'effectuer les
opérations de mise a 'heure de la pendule.

Touche « Dolby nr »
Pour mettre en service le circuit réducteur de bruit.

Commandes d’alignement (Tracking)

Utiliser ces commandes pour éliminer des barres
de parasites qui peuvent apparaitre a la lecture : la
commande (65) pour la lecture normale ou
accélérée, la commande (66) pour le ralenti ou
I'arrét sur image.

Commandes de mémoire de bande
Vous permettent différents modes de recherche
ou de répétition de séquences.

Prise « micro »
Brancher un microphone sur cette prise pour faire
un doublage sonore.

Prise « casque »

Brancher un casque sur cette prise pour |'écoute
individuelle ou pour contréler |'enregistrement du
son lors d'un doublage sonore.

CARACTERISTIQUES

7,



fff/VW@\

@ O OOO®®»E GGG &

QO O@OOE0EEOE

(S B -3

10 -

1 -

12 =

W=
T M

b v B v e v [ = R

-



W= N

10

"

12

- DOS

- Prise pour le cordon secteur

Porte-fusible

- Interrupteur général
Met en service, le circuit de préchauffage du
tambour des tétes vidéo, les circuits d'antenne du
magnétoscope et les circuits de I'horloge.

- Sélecteur de tensions

- Prise «antenne »

Pour brancher le cable de descente d'antenne.

Prise « sortie antenne »

Brancher a cette prise une extrémité du cable de

liaison fourni en accessoire, I'autre extrémité etant

branchée sur la prise antenne du téléviseur,

- Prise «entrée vidéo »
Pour brancher un autre appareil vidéo tel qu'une
autre caméra ou un autre magnétoscope.

- Sélecteur vidéo
Il agit aussi bien a la lecture qu'a |'enregistrement.
e «auto »: la commutation couleur/noir et blanc
se fait automatiquement. C'est la position normale
d'utilisation.
e (couleur »: mettre sur cette position lorsque
les signaux vidéo d'entrée ou de lecture sont en
couleur.
e «IN.B. »: mettre sur cette position lorsque les
signaux vidéo d'entrée ou de lecture sont en noir
et blanc.
® «accord »: mettre sur cette position pour
régler votre téléviseur sur le canal vidéo.

- Prise «sortie vidéo »
Pour le branchement d’'un autre magnétoscope.

- Prise «son »
Pour le branchement d'un appareil audio, tel qu'un
enregistreur lecteur de cassette pour effectuer un
doublage sonore, ou de la voie son d'une caméra.

- Prise « téléecommande pause/arret image »
Pour télécommander |'arrét ou le départ de la
bande & partir d'une caméra branchée sur les
prises (7) « entrée vidéo » €t (10) « son ».

- Commande de stabilité verticale
Agir sur cette commande pour éviter un sautille-
ment vertical lors de I'arrét sur image ou de la
lecture en acceéléré et au ralenti.

[

TELECOMMANDE

- Touche « § ralenti »
Lors de la lecture au ralenti, elle permet d obtenir
un ralenti plus lent.
- Touche « 1> ralenti »
Lors de la lecture, permet de lire la bande au
ralenti.
- Touche « ralenti 4 »
Lors de la lecture au ralenti, elle permet d'obtenir
un ralenti plus rapide.
- Touche « |l pause arret/image »
Pour arréter momentanément le défilement de la
bande. A la lecture elle permet d'obtenir une image
fixe.
- Touche « vidéo »
Pour lire une bande ou regarder les programmes
télévisés sur votre téléviseur par |'intermédiaire, du
canal réservé au magnétoscope.
Ensemble de touches
Pour la sélection des programmes télévisés a partir
de la télécommande.
- Touche « erreur »
Pour annuler une programmation mémorisée.
- Touche « répétition »
Pour que I'enregistrement programmé s'effectue
toutes les semaines.

'

CARACTERISTIQUES
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11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26 -

27

28

29

30

Touche de remise a 0 du compteur

Cette touche n'a d'action que si la touche (10)
«compteur » est en fonction.

Touche «compteur »

Permet |'affichage du compteur de bande sur
4 chiffres (de 0000 a 9999).

Voyant du boitier de télécommande

S'éclaire dés qu’on appuie sur une des touches de
télécommande.

Touche cauto »

Appuyer sur cette touche avant d'effectuer les
opérations de programmation.

Touche «normal »

Pour mettre le magnétoscope en service a partir de
la télécommande.

Touche «attente »

Pour mettre le magnétoscope en attente a partir
de la télécommande.

Touche «pendule »

Pour afficher I'heure si I'on est dans un autre mode
d'affichage.

Touche «réglage pendule »

Appuyer sur cette touche avant d'effectuer les
opérations de mise a 'heure de la pendule.
Touche «sélection »

~ Permet la sélection du chiffre des minutes et
des heures, du jour de la semaine et du chiffre des
secondes lors de la mise a I'heure de la pendule.
— Permet la sélection du chiffre des minutes et
des heures, du numéro et du jour de la semaine et
de la durée d'enregistrement lors de la program-
mation d'un enregistrement.

-Touche «réglage »

Permet de régler les différents chiffres lors de la
mise a |'heure de la pendule et de la programmation
aprés avoir appuyé sur la touche(17) « sélection ».
Touche « n° prog »

Pour appeler un numéro de programmation qui
s'inscrit dans |'afficheur.

Touche « TV »

Pour regarder les programmes télévisés sans
passer par le magnétoscope.

Touche ¢« = avance image/image »

Permet de lire la bande image par image. Chaque
pression sur cette touche ameéne I'image suivante.
Touche « <4 recherche »

Lors de la lecture, maintenir la pression sur cette
touche pour lire la bande a grande vitesse en
défilement arriére.

Touche «recherche P> »

Lors de la lecture, maintenir la pression sur cette
touche pour lire la bande a grande vitesse en
défilement avant.

Touche « x 2 accéléré »

Lors de la lecture, appuyer sur cette touche pour
lire la bande a 2 fois sa vitesse normale.

Touche « P lecture »

Pour lire une bande. Appuyer également sur cette
touche pour procéder a un enregistrement ou a un
doublage sonore.

Touche « W stop »

Pour arréter le défilement de la bande quelle que
soit la fonction utilisée.

Touche « pp avance rapide »

Pour faire avancer la bande rapidement.

Touche « 44 retour rapide »

Pour rembobiner la bande.

Touche « enregistrement ® image + son »

Pour procéder a un enregistrement.

Touche « enregistrement & son »

Pour faire un doublage sonore sur une bande déja
enregistrée.




B - CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

TYPED'APPAREIL .................
ALIMENTATION ...................
CONSOMMATION .................
FUSIBLE DE PROTECTION ..........

DIMENSIONS ......................
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ACCESSOIRES JOINTS

ALAPPAREIL .....................

POSITION DE FONCTIONNEMENT ...
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STANDARDS RECUS ...............
SELECTION DES PROGRAMMES . ...
STANDARD VIDEO .................
DIAMETRE DU TAMBOUR ..........
DEFILEMENT DE LA BANDE .........
VITESSE DE DEFILEMENT ..........

VITESSE RELATIVE TETES BANDE . ..

DUREE DE REEMBOBINAGE .........
LARGEUR DELABANDE ............
EPAISSEUR DE LABANDE ..........
LARGEUR DE LAPISTESON ........

LARGEUR DE LA PISTE

D'ASSERVISSEMENT ..............
LARGEUR DE LA PISTEVIDEO . ......
INCLINAISON DES PISTES VIDEO . . ..

MODULATEUR

— Sortieantenne . .................
— Canaldesortie..................
— Modulationson .................
— Niveaude sortie ................

SIGNAUX VIDEO

— Entrée ........... . ...,
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Rapport signal/bruit ................
Résolution horizontale .. ............

SIGNAUX AUDIO

- Entrée ......... ...

Bande passante ....................
- Rapport signal/bruit ... ..........

HORLOGE

Type ...
- Mode de I'affichage de I'heure . . ..

Programmation ....................

CASSETTES UTILISABLES ..........
DIMENSIONS DES CASSETTES ... ...

CARACTERISTIQUES

Enregistreur-lecteur vidéo-cassette systéme avec
télécommande a infrarouge.

Secteur: 110V, 127 V, 220V, 240 V, 50 Hz.

Boitier télécommande : 4 piles 1,5 V type R6.

— Sans caméra : 55 W.

— Avec caméra: 70 W.

1,6 A temporisé.
L.470 - H.153 - P.389 mm.
16,5 kg

— 1 cordon d'alimentation

— 1 cordon de liaison d'antenne

— 1 cassette E-30

— 1 boitier de télécommande.

Horizontale seulement.

Balayage hélicoidal 180° a deux tétes rotatives
Norme L 625 lignes UHF et norme L' 625 lignes VHF
Présélection de 16 émetteurs par touches pas a pas.
Couleur systéme SECAM, et noir et blanc 625 lignes.
62 mm

En OMEGA

— Normal : 23,39 mm/sec + 0,3 %

- Accéléré : 46, 78 mm/sec

— Ralenti: de 1/5 a 1/50 de la vitesse normale

— Recherche : 10 fois la vitesse normale.

— Normal : 4,84 m/sec

— Accéléré : 4,82 m/sec

Environ 3 minutes 30 avec cassette E-180
12,656 mm (1/2 pouce)

19 um

1 mm

0,75 mm
49 pm.
5° 57 50,3 (normal)

Coaxiale 75 Q

36 (réglable de 32 a 40)
MA

70 dBp

Prise vidéo 0,5 a 2 V créte-créte impédance d'entrée 75 Q
Prise vidéo 1V créte-créte impédance de sortie 75 Q
=43 dB

Supérieure a 250 points

Prise micro 347 pV - Ze: 10 kQ

Prise son 77 mV - Ze : 50 kQ

Prise son :

— Vitesse normale : 777 mV - Zs: 1 kQ

- Vitesse accélérée : reproduction du signal audio par circuit
d'échantillonnage & mémoire.

~ Vitesse ralentie, arrét sur image, recherche : son inhibé.
70a8000Hz + 6dB

Sans Dolby NR > 40 dB non pondéré

Avec Dolby NR > 48 dB pondéré.

Electronique pilotée par quartz

Affichage digital fluorescent 24 heures.

8 programmes sur deux semaines. Heures de début et durée
d’enregistrement. Enregistrement unique ou répété tous les jours ou
une fois par semaine.

Type E.30 - E.60 - E.120 - E.180 - E.240.

L.188 - H.25 - P.104 mm

VKS.0.Jv.01
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Avertissement : les commandes électriques des moteurs et électro-aimants décrits dans ce chapitre vous
sont donnés par phases successives. Celles-ci répondent aux programmes du microprocesseur IC 1 de la pla-
tine de gestion.

=)
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B
==
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Fig. 1
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A - VUE MECANIQUE (Fig. 1)

1-
2.
3-
4-
5-
6 -
7
8-
g-
10 -
11-
12 -
13-
14 -
15 -
16 -
17 -

micro-contacteur aprés chargement (S 5)
butée d'arrét du bras de chargement (25)
bras de tension de bande (t&te de lecture repérage séquences)
micro-contacteur déchargement (S 4)
moteur du tambour des tétes vidéo

butée d'arrét du bras de chargement (7)
bras de chargement récepteur

téte d'effacement audio

téte d'enreg. lect. audio/asservissement
moteur du cabestan

électro-aimant du galet presseur

courroie du moteur du cabestan

galet presseur

axe du cabestan

bande

frein porte-bobine récepteur

porte-bobine récepteur

frein principal porte-bobine récepteur
moteur des porte-bobines

roue intermédiaire

frein principal porte-bobine débiteur
porte-bobine débiteur

frein porte-bobine débiteur

électro-aimant des freins des porte-bobines
bras de chargement débiteur

téte d'effacement général/enreg. repérages séquences
moteur de chargement de la bande

B - FONCTION « STOP » (Fig. 1)

- les moteurs

les électro- s galet presseur (11)
aimants * freins des porte-bobines (24)

* chargement de la bande (27)
¢ tambour des tétes vidéo (5) . .
e cabestan (10) ne sont pas alimentés
[ ]

porte-bobines (19)

} ne sont pas alimentés

- les freins (16), (18) et (21), (23) bloquent leur porte-bobine respectif (17)
et(22)

- la roue intermédiaire (20) est en position centrale

- le micro-contacteur déchargement (4) est fermé mécaniquement et électri-
qguement

- le micro-contacteur aprés chargement (1) est ouvert mécaniquement et
électriquement

I /
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C - PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT DU CHARGEMENT ET DECHARGEMENT DE
LA CASSETTE (Fig. 2)

Présentation :

I =
1 . courroie d'entrainement 8 . pignon intermédiaire

2 . ergot 9 . pignon d’entrainement

3 . rouleaux 10 . chaine

4 . masque 11 . moteur

5 . capteur infra-rouge 12 . support porte-cassette

6 . came 13 . cassette

7 . vissans fin 14 . micro-contacteur chargt. cassette

Il - Fonctionnement :

- lorsque la cassette (13) est introduite dans son logement (vue b), les rouleaux (3) montent et tendent la
chaine (10} poussant ainsi le masque (4) devant le capteur (5). Le moteur (11) tourne durant quelques secon-
des

- cette rotation entraine, par l'intermédiaire de la courroie et des pignons, les rouleaux (3) : la cassette
s’engage dans son logement (vue c)

- alafin de cette phase, la cassette pousse la came (6) qui entraine I'ergot (2) dans la chaine. L'ergot pris par la
chaine en mouvement assure la descente de I'ensemble porte-cassette (vue cf

- lorsque la phase finale est atteinte, le micro-contacteur chargement cassette (14) se ferme. Cependant, le
moteur continue de tourner durant 300 ms. {Compensation due a I'inertie du systéme)

éjection: e processus de déchargement débute seulement aprés que la fonction STOP soit établie. Le moteur
tourne alors dans le sens inverse, le principe de fonctionnement reste identique.

/
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D - PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT DU CHARGEMENT
ET DECHARGEMENT DE LA BANDE (Fig. 3)

. courroie

. poulie intermédiaire
. pignon récepteur

. pignon débiteur

. couronne débitrice

. couronne réceptrice

. moteur d’entrainement
. vissans fin

BN =
[=-BC -

s en fonction chargement
en fonction déchargement
Fig. 3 >

E - CHARGEMENT DE LA BANDE (Fig. 4)

- appuyer sur la touche « LECTURE »

- I'électro-aimant des freins des porte-bobines (11) est alimenté. |l actionne
un ensemble de leviers et coulisseaux dont les mouvements libérent les
freins principaux (6) et (9). Les freins (5) et (10) restent en service

- le moteur des porte-bobines (8) est alimenté un bref instant, de facon & posi-
tionner la roue intermédiaire (7) en appui sur le porte bobine récepteur

- le moteur de chargement de la bande (13) est alimenté et entraine les bras
de chargement (3) et (12). Seul le porte-bobine débiteur tourne, le porte-
bobine récepteur étant bloqué par la roue intermédiaire (7). Deés que la
bande est extraite de la cassette, le micro-contacteur déchargement (1)
s'ouvre mécaniquement et électriquement mettant ainsi en service, via la
platine de gestion, les moteurs du tambour des tétes vidéo (2) et du cabes-
tan (4)

NOTA : I'explication du fonctionnement de |'entrainement des bras de char-
gement vous est donné au 8 D de ce chapitre

VKS.0.JV.01.02.03
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- en fin de chargement, lorsque les bras de chargement (2) et (4) arrivent contre les butées (1) et (3} ; ceux-ci
par I'intermédiaire de leviers et coulisseaux :
* liberent les freins (7) et (11). La tension de bande est alors assurée par le bras de tension de bande (13)
* ferment mécaniquement et électriquement le micro-contacteur aprés chargement (12)

- la fermeture du micro-contacteur (12) a pour effets, via la platine de gestion :
* de couper |'alimentation du moteur de chargement de la bande
* dalimenter le moteur des porte-bobines (10) et I'électro-aimant du galet presseur (6)

- I'électro-aimant (6) actionne un ensemble de leviers et coulisseaux appliquant ainsi le galet presseur (8) sur
I'axe du cabestar: (9"

G - FONCTIONS « ARRET SUR IMAGE, RALENTI, ACCELERE » (Fig. 5)

- le fonctionnement est identique & celui de la lecture normale, a la seule différence que la vitesse du moteur du
cabestan(5) est :

e @ Fig. 4
F - FONCTION « LECTURE » (Fig. 5)

VKS.0.JV.01.02.03
Septembre 81
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® nulle en arrét sur image
* asservie en accéléré (X 2), et ralenti 4
- dans chacun de ces cas, le moteur des porte-bobines (10) reste alimenté, ceci pour assurer une tension de
bande parfaite, indispensable dans ces modes de lecture Ri

H - FONCTION « RECHERCHE » (Fig. 6)

Recherche avant (C— > :
- lorsque la fonction lecture est établie, appuyer sur la touche « RECHERCHE AVANT » .
- I'électro-aimant du galet presseur (4) n’est plus alimenté. Un ensemble de leviers et coulisseaux libére le galet
presseur (3) de |'axe du cabestan (1)
- le moteur des porte-bobines (7) asservi entraine le porte-bobine récepteur(2) . La bande défile alors & dix fois
la vitesse de lecture normale
- dés que la touche est relachée, le cycle de lecture normale est rétabli comme suit :
a) le moteur des porte-bobines (7) n'est plus alimenté. De ce fait, la roue intermédiaire (6), sous I'action de
ressorts et leviers, passe en position centrale
b) I'électro-aimant des freins des porte-bobines (10) n’est plus alimenté. Les freins principaux (5) et (8) blo-
quent les porte-bobines (2) et (9). Cette phase permet de freiner rapidement la bande.
c) le moteur des porte-bobines (7), les électro-aimants des freins des porte-bobines (10) et du galet presseur (4)
sont alimentés. Les freins principaux (5) et (8) sont alors hors service, le galet presseur (3) est appliqué sur o

e
V/
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I'axe du cabestan(1), la roue intermédiaire (6) entraine le porte-bobine récepteur. La fonction lecture est
retablie.

Recherche arriére ( - ):

- lorsque la fonction lecture est établie, appuyer sur la touche « RECHERCHE ARRIERE »

- I'électro-aimant du galet presseur(4) n’est plus alimenté. Un ensemble de leviers et coulisseaux libére le galet
presseur(3) de |'axe du cabestan(1)

- le moteur des porte-bobines (7) n'est plus alimenté. La roue intermédiaire (6) sous I'action de ressorts et
leviers passe en position centrale

- I'électro-aimant des freins des porte-bobines(10) n’est plus alimenté, Les freins principaux(5) et(8) bloquent
les porte-bobines(2) et(9) . Cette phase permet de freiner rapidement la bande.

- le moteur des porte-bobines(7) asservi tourne dans le sens opposé a celui de la lecture normale. La roue inter-
médiaire(6) passe en appui sur le porte-bobine débiteur(9) . L'électro-aimant des freins des porte-bobines
(10) est alimenté, les freins principaux(5) et(8) sont alors hors service. La bande est donc entrainée par le
porte-bobine débiteur(9) 2 dix fois la vitesse de lecture normale

- dés que la touche est relachée, le cycle de lecture normale est rétabli. A ce stade, I'explication du fonctionne-

ment est identique a celle de la recherche avant
2 (%) (a)

,,,,, r—-*

+

e

Commun aux

5 ) =g deux modes

de fonctionnement

f /
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| - FONCTION « PAUSE » (Fig. 7)

- l'appareil étant en fonction « ENREGISTREMENT », appuyer sur la touche « PAUSE » :
- I'électro-aimant du galet presseur (3) n'est plus alimenté. Un ensemble de leviers et coulisseaux libére le galet

presseur (2) de I'axe du cabestan (1)

- I'électro-aimant des freins des porte-bobines (10) n'est plus alimenté durant un bref instant. Pendant cette

phase, les freins principaux (5) et (8) se trouvent appliqués sur les porte-bobines (4) et (9) afin de freiner rapi-
dement la bande

- le moteur des porte-bobines (7) n’est plus alimenté également durant un bref instant. De ce fait, la roue inter-

médiaire (6) , sous I'action de leviers et ressorts, passe en position centrale

- ce méme moteur (7) tourne ensuite pendant 300 ms. dans le sens inverse de celui de I'enregistrement. De ce

fait, la roue intermédiaire (6) vient en appui sur le porte-bobine débiteur (9) et permet donc le retour sur 20
images de I'enregistrement précédent. Cette phase permet d'obtenir un raccord de séquence parfait.

- Toutes ces phases réalisées :

® |e moteur des porte-bobines (7) n'est plus alimenté. La roue intermédiaire (6) sous I'action de ressortset de
leviers passe et reste en position centrale

* |'électro-aimant des freins des porte-bobines (10) n’est plus alimenté, |es freins principaux (5) et (8) sont en
service

Fm——————

-
T

V/
MECANISME /8

v U VA 1

Fig. 7

J - DECI

5

T

F———————

Fig. 8 (

|"appareil
- |"électro-
presseur
- |"électro-
trouvent
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J - DECHARGEMENT DE LA BANDE (Fig. 8) -

1P PPPRT P

s |

- I'électro-aimant du galet presseur (8) n’est plus alimenté. Un ensemble de leviers et coulisseaux libére le galet
presseur (6) de |'axe du cabestan (5)

- |"électro-aimant des freins des porte-bobines (17) n’est plus alimenté. Les freins principaux (11) et (14) se
trouvent appliqués sur les porte-bobines (10) et (15) afin de freiner rapidement la bande

- le moteur des porte-bobines (12) n"est plus alimenté pendant un bref instant. De ce fait, la roue intermédiaire
(13), sous I'action de ressorts et leviers, passe en position centrale

- ce méme moteur (12) tourne ensuite dans le sens inverse a celui de la lecture. De ce fait, la roue intermédiaire (

(13) vient en appui sur le porte-bobine débiteur (15)

- I'électro-aimant des freins des porte-bobines (17) est alimenté. Les freins principaux (11) et (14) sont mis hors
service. Le porte-bobine débiteur (15) tourne

- au méme instant, le moteur de déchargement de la bande (20) est alimenté. Par leurs mouvements, les bras
de chargement (4) et (18) actionnent des leviers qui :
e mettent en service les freins (9) et (16) sur les porte-bobines (10) et (15) afin d’assurer une tension de bande

correcte
* puvrent mécaniquement et électriguement le micro-contacteur aprés chargement (1). Ce dernier n'a é
aucune action sur les commandes des moteurs et des électro-aimants.
- Enfin de cycle :
* |e micro-contacteur de déchargement (2) se ferme électriguement et mécaniqguement. |l commande, via la
platine de gestion, I'arrét des moteurs :

MECANISME I

- I'appareil étant en fonction « LECTURE », appuyer sur la touche « STOP » :




- des tétes vidéo (3)
- du cabestan (7)
- des porte-bobines (12)
- du chargement/déchargement de la bande (20)
e I'électro-aimant des freins des porte-bobines (17) n’est plus alimenté. Les freins principaux (11) et (14) sont
en service
La fonction « STOP » est établie.

NOTA :I'explication du fonctionnement de I'entrainement des bras de chargement vous est donné au 8§ D de

ce chapitre.

K - FONCTION « AVANCE ou RETOUR RAPIDE » (Fig. 9)

appuyer sur la touche « AVANCE ou RETOUR RAPIDE »

- I'électro-aimant des freins des porte-bobines (7) est alimenté. |l actionne un ensemble de leviers et coulis-

seaux dont les mouvements libérent les freins principaux (2) et (5)

- le moteur porte-bobine (4) est alimenté. |l entraine la roue intermédiaire (3) qui vient en appui sur le porte-

bobine récepteur ou débiteur, suivant le sens de rotation du moteur (4)

NOTA : les freins (1) et (6) restent en service pour maintenir une tension de bande durant le bobinage ou le

rebobinage

e —————

en retour en avance Hg_g
rapide rapide
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REGLAGES MECANIQUES

MATERIEL UTILISE (Fig. 1)
Pour obtenir des reglages mécaniques corrects, il est conseillé d'utiliser le matériel ci-dessous :

Matériel utilisé pour tous démontages et
réglages meécaniques :

L oo~Nom

v MECANISMEI
:
2
3
4

Cassette vierge E180.
Calibre roue phonique.*
Cassette dynamométrique
code 925 TN 0206.

Tringle de maintien cassette
code 925 TN 0208.

Calibre plan de référence.*
Ressort & lame.*

Jeu de cales code 925 TN 0209.
Calibre de réglage.*
Mesureur de couple

code 925 TN 0207.

*Pigéces gérées en ensemble :
code 925 TN 0160

Fig. 1

Avertissement :
— Pour effectuer I'ensemble des réglages mécaniques,

Nota : Si le voyant « éject. » clignote, appuyer sur la

VKS.0.JVv.01.02.03
Septembre 81

|
— Lorsque certains réglages nécessitent la mise sous
:

il est indispensable de déposer I'ensemble porte-
cassette. Pour cela, vous reporter au chapitre IV.

tension de |'appareil, vous devez : MISE EN PLACE DU CALIBRE Fig. 3

e masquer les photos-transistors de début de
bande (2) et fin de bande(1),

e fermer le micro-contacteur de fin de chargement
cassette 83, a I'aide du ressort 3 lame(3).

touche « attente », puis « normal ». Les fonc-
tions peuvent alors étre établies.

Fig. 3

/
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CONTROLE DE LA HAUTEUR DES PORTE-BOBINES

— Placer le calibre (1) comme indiqué 2 la fig. 3 page V/ 11,
~ A l'aide du calibre (2) contréler la hauteur des porte-bobines.

A
|

Fig. 4

L

Le réglage correct est obtenu pour une hauteur comprise entre les limites (A) et (B).

Y

| Non &

’ — Retirer I'anneau d’arrét (3).

— Ajouter ou retirer des rondelles de réglage(4) pour obtenir
un résultat correct.

6

0G

< Fig. 5

A

, VKS.0.JV.01.02.03
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i

CONTROLE DU PARALLELISME CABESTAN-GALET PRESSEUR

— Placer le calibre (1) comme indiqué 2 la figure 3 pageV/11.

v

— Amener manuellement le galet presseur (2) & la limite du contact avec le cabestan (1)

¥

— Controler le parallélisme entre aa’ et bb’.

!

- Sans cassette, mettre 'appareil en fonction lecture.
~ Utiliser le calibre (1) pour vérifier que le galet presseur (3), ou le cabestan (2) ne soient pas déformés.

v

|| < 0.1mm

Fig. 7

4

— Controler le parallélimse entre cc’ et dd".
Une tolérance < 0,1 mm est acceptable.

NON

- Remplacer le cabestan (vous reporter au chapitre IV § L)
Qu
- Remplacer le galet presseur

1

.
|

E———
VKS.0.4v.01.02.03 V /
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‘ CONTROLE DE LA TENSION DE BANDE I

— Placer le calibre (1) comme indiqué a la figure 3 page V/11.

Contréler a |'aide du calibre (2) le parallélisme du bras de tension de bande/téte repérage séquences (3)

incorrect

4

- Remplacer |'ensemble bras
de tension de bande/téte
repérage séquences (vous re-
porter au chapitre 1V& N),

l correct

— Placer une cassette de 180 minutes ; la bloquer a I'aide de la tringle de maintien(1).
- Mettre en fonction lecture, en ayant pris soin d'étre environ a 5 minutes avant la fin de la cassette.
— Veérifier que le bras de tension de bande/téte repérage séquences (2) vienne en regard de la rainure (3).

incorrect

A

— Déplacer le frein de tension
de bande (1) jusqu’a I'obten-
tion du réglage correct.

correct

Fig. 10

— Placer la cassette dynamométrique et mettre en fonction lecture.
Vous devez trouver 25 g cm <A< 30 g cm.

l incorrect

— Régler la tension du ressort
(1) pour augmenter ou dimi-
nuer le couple.

Fig. 11

MECANISME
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v

| CONTROLE DU COUPLE D-’ENTRAINEMENTI REGL
. — Placer le mesureur de couple (1) sur le porte-bobine récepteur.

i

|

|

|

|

— Mettre I'appareil en fonction lecture. <

A

| C
| Fig. 13

@ v = -

Vous devez trouver : 60 g cm < 4 < 140 g cm.

| 1 NON

| Régler R1surla PLATINE DE GESTION pour obtenir : /4 = 100 g cm.

|

\ — ! —

|

| — De:

‘ d'u

| — Ré

\ .

|

| .

|

|

|

i
.0.JV.01.02.03 |
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REGLAGES DU TRANSPORT DE BANDE |

POSITION DE LA BANDE

AU NIVEAU DU TAMBOUR —
HAUTI
GUIDE
— Vérifieren "LECTURE" la position de |la bande en
(A) et (B).
— Utiliser une lampe de poche pour une meilleure
observation des défauts éventuels. A
Y — Vérifier pendant le charger
et pendant le déchargemen
au niveau des guides-bande

TAMBOUR
COr= incorrecte
recte partie &
8 mobile

guides-bande

fixes
partie fixe

‘ GUIDE-BANDE RECEPTEUR

‘ * incorrecte

TAMBOUR

partie partie
| mobile benda mobile bande *
|
m m — NE TOUCHEZ PAS AU GUIDE- [ ——
| aittie ik Sartieitis BANDE RECEPTEUR (5).
— Reégler la vis (4) de I'ensemble tétes enreg. — Régler
/lect. vidéo - asservisserment pour obtenir de lab

une position correcte de la bande (voir

— Utilise
— Desserrer la vis (3) de verrouillage du guide-bande 2 |'aide § M chapitre DEMONTAGES ET
d’une clé 6 pans. MAINTENANCE). Si im
- p
— Regler : - laha
| e Le ?uide-bande (1} pour obtenir une position correcte ﬂ Y = le bn
| en (A).

@ Le guide-bande (2} pour obtenir une position correcte
en (B

ensembie tétes
enreg/lect audio
asservissement

8

galet presseur —

L MECANISME V .f‘/ 16



CONDITIONS DE MESURES

— Démonter |'ensemble porte-cassette (voir § C chapitre DEMONTAGES ET MAINTENANCE).
— Utiliser une cassette dont le contenu vous importe peu.
— Maintenir la cassette en place dans |'appareil par la tringle de maintien cassette.

— NOTA : Obturer les photo-transistors.
Maintenir le micro-contacteur chargement cassette ferme par |'intermédiaire du ressort & lame.

HAUTEUR DES
GUIDES-BANDE

guides-bande

Vérifier pendant le chargement, en fonction “LECTURE" correcte
et pendant le déchargement la position de |la bande -
au niveau des guides-bande.

incorrecte incorrecte

guides-bande guides-bande
fixes mobiles

GUIDE-BANDE DEBITEUR

— Retoucher le réglage des guides-bande pour
obtenir une position correcte de la bande. >

— Vérifier la position de la bande au niveau du
tambour.

— Régler ce guide-bande afin d’'obtenir une position correcte
de la bande.

— Utiliser si nécessaire le gabarit prévu a cet effet

— Si impossibilité, vérifier :
- la hauteur du porte-bobine débiteur
- le bras de tension de bande

/
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REGLAGES DE COMPATIBILITE]

1

Point de mesure TP6 phase manuelle LEGENDE: R réglé
"ACCELERE/LECTURE" réglée pour NR > déréglé
un maximum de signal.

incorrect

Régler la c9® phase manuelle

correct | Vous devez trouver : “ACCELERE/LECT" de

Vérifier et éventuel-

b>07a (>—3dB) || lement reprendre les > Iai‘o"da o_btet';i:j:rl\e ampli-
¢ >0.5al - réglages du transport B aceca signa '
d§0,53}(‘>' — 6dB) de bande _ Vmax
2
PHASE ;
ACCELERE / LECT A GUIDE - BANDE
AU MINI. DEBITEUR
incorrect
Point de mesure TP6 Point de mesure TP6
- portion A
correct
. =-portion A —
le—piste
TPE
Le signal diminuant sans Obtenir un signal
déformation de |'envelop- d’amplitude constante
pe, |'appareil est correc- (portion A).
tement régle.
réglage
Position de |'ensemble tétes enreg./lect.
audio. / asservissement - FIG 1 - >

vis
de
blocage

I
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— Appz

IMPORTANT : Uil
— LIRE ATTENTIVEMENT LES CONDITIONS DE MESURES — Visue
® 5

— L'APPAREIL DOIT ETRE CORRECTEMENT REGLE E
ELECTRIQUEMENT ET MECANIQUEMENT e d

— RESPECTER L'ORDRE DES REGLAGES ATTEN"
- N

- R

- R

Régler |la commande
de phase manuelle
"ACCELERE/
LECTURE" pour
obtenir un mini-

mym de signal.

GUIDE - BANDE
RECEPTEUR

Resserrer les vi
guides-bande.

Verifier que I'a
phase manuelle
entraine une di
déformation de

~ portion B«
* NR

\
|
Point de mesure TP6

25Hz

Point de mesure TP6

NR NR
A /\

guide-bande débiteur guide-bande récepteur

Obtenir un signal
d’amplitude constante ‘
(portion B).

réglage

— Obtenir un signal
d'amplitude constante

Vit — Retoucher légérement >
dé les guides-bande
blocage

?F»__i___i

y I
' MECANISME V /19 I



CONDITIONS DE MESURES

— Appareil en fonction "LECTURE".

Utiliser la cassette de référence.

— Visualisation de la piste CH1 & l'oscilloscope. (TP6dela PLATINE ENREG./LECT. VIDEO)
@ synchronisation extérieure par le signal du point test TP17 de la PLATINE ASSERVISSEMENTS CABESTAN
ET PORTE-BOBINES.
@ déclenchement sur le front descendant { —}.

ATTENTION :
— Ne pas omettre de desserrer les vis de blocage des guides-bande pour les régler.

— Régler les guides-bande avec précaution afin de ne pas détériorer la bande.

— Rebloqguer les vis de blocage aprés réglage.

Resserrer les vis de blocage des
guides-bande.

Verifier que |‘action de la commande d
phase manuelle '‘accéléré/lecture”
entraine une diminution du signal sans
déformation de |'enveloppe.

CONTROLES
ELECTRIQUES

' POSITION
TETE AUDIO-
ASSERV.

Vérifier et éventuellement
reprendre les réglages
électriques suivants :

— Points de commutation

en lecture

— Point de commutation en
enregistrement

en position centrale.

Si I'image obtenue est bruitée :
e Deserrer les vis (1) et (2).

correcte.

— Placer la commande manuelle de phase “ACCELERE / LECTURE"

@ Déplacer légérement |'ensemble tétes enreg./lect. asservissement
dans le sens de la fleche(A}jusgu'a I'obtention d'une image

— Laphase auto normale / — Appareil en fonction “LECTURE ACCELEREE"
accélérée — Lire une cassette préalablement enregistrée sur |'appareil. L'image doit-
Voir REGLAGES étre correcte (absence de bruit). B
ASSE.HWSSEMENTS — Lire |a cassette de référence (mire échelle des gris).
Chapitre X1.

@ Resserrer les vis (1) et (2) et les bloquer avec une goutte de vernis. —

FIG 1

i
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I - SYNOPTIQUES SIMPLIFIES

[ T

e

SYNOPTIQUE GENERAL

=
ENREG./LECT. AUDIO
échantillonnage réducteur
% en vitesse de bruit
3 accélérée DOLBY*
-
3 accéléré
ampli normal
lecture Dolby * normal téte d'enreg./lect audio
O
ralenti téte
arrét-image moteur de d'effae
% 0
ampli : I chargement d;:r:
enregistrement | YE vers tétes d'effacement
2 o général et audio
° | ’
E ~ .vers téte d’enreg.
g | | repérages/séquences W_D
= . commandé
s ) f)sclllateur a chaque début Osc. 30 Hz 30 Hz
d'effacement d'enregistrement . rep. séquences
| EFFACEM./ REPERAGES SEQUENCES
e el
| vers transi
| rotatif
| W ZEME DIM O LUN MAR MER JEU VEN SAM®™ =™ o o o= = - - - ) .
PEND - e o = oo CANAL = tetes vide
| (F“& PROG - Y L 7 277 43 PROG i
! COMPT o ﬂ:. L"y“ = Lﬂ L = F W T
\
|
PROGRAM. PRESELEC. COMPTEURS
‘ microprocesseur pour affichage microprocesseur pour affichage . des capteurs |
— programmation ’ canaux ENTR infra-rouge
| { horloge { indicateur ANTENNE @ et @ LECTL
| compteur reste de bande de la téte
! de lecture
| repérages/
séquences
} MiCroprocesseur pour MiCroprocesseur pour o Y
programmation synthétiseur de tension S ectel:::
horloge <: * commandes clavier VHF/U
' | L Fo. 1,1 MH
- fréquence M
intermédiaire
CLAVIER —
mul
1 —
récepteur 30Hz chre
de b h—
télécommande v
infra-rouge microprocesseur pour.
| mibroprocasseut détection du i}
contrdles et sécurités reste de bande ~
‘ toutes fonctions @ N W
~ Luminance
\ compteur L + Chrominan
de bande ® Luminance
ﬂt + Chrominance
J
Ea o S s il vy
* Licence des

laboratoires DOLBY

VKS.0.Jv.01.02.03
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MECANISME ET TRANSDUCTION

l

téte
d'effact. général e
d'enreg. repérages

de séquences

Tl

vers transfo
rotatif

tétes vidéo

tambour de
tétes vidéo

(60 aimants)

moteur tambour

roue phonique
du tambour

a effet hall —__

capteur —
tambour

téte d'effact,
audio —_

>

téte d'enreg./lect

volant
cabestan

cabestan

“(121 aimants)

captaur

moteur
cabestan

—infra-rouge @

moteur
cassette

LECTURE

.+C

commutation
des
tétes vidéo

4y

Fo. 11 MHz

Séparation
luminance
chrominance

préampli correct. T I‘ iumur'

ampli de lecture

.

B=iifp

. g
o

N\ AF- 3.8MHz 4 4,8 MHz

\MMMT

multiplication démodulation
par 4 MF
chrominance luminance

[

= 3

reconstitution
du
signal vidéo

Luminance
+ Chrominance

.

Fo=11MHz

(oD

ampli

d’enregistrement

préampli
correcteurs

AF=3,8B MHz
a 4, 8BMHz

chrominance luminance
division modulation
par 4 MF

séparation
luminance
chrominance

/MH[MMT‘&

TRAITEMENT VIDEO

‘ Ver:

de |

p_

< |VBI".

Luminance +

-

—
Y\
s

audio
enreg

ou lec

SYNOPTIQUES SIMPLIFIES
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ASSERVISSEMENTS

,

signal de
comparaison

CABESTAN

25 Hz

—>>

N

kda la roue phonique cabestan s

comparateur
de phase

25 Hz

-

signal de
référence

ralenti-arrét/image .

-+

normal

recherche AV/AR

de la téte d'asservissement

ralenti
Arrét/image
image/image

comianE tensm: fn;‘e
Thitaiir en recherche
de séquence

-
Clr vers moteur cabestan l

;du capteur tambour

D de la roue phonique I
du tambour

<] vers moteur tambour

< vers la téte d'asservissement

commande signal de 25Hz
moteur comparaison *
1T
l /-I comparateur
¥ de phase
oscillateur A
quartz 25Hz
4,43 MHz
+ 88672
Y
’__ > tignzl de
E { référence

séparation

-

Luminance + Chrominance

—

tops
synchro

TAMBOUR

. de la téte d'asservissement

>

recherche AV/AR

Gvers moteur des porte-bobines

e — —— —— — — —— — — — — — — — — — — — —

¥ 250 H:

125 Hz

(vit. nor. X10)
O— discri
commande
moteur _\*‘
tension fixe

toutes autres

fonctions

—

modulateur
UHF
canal 36

»

ampli

(réglable
3223 40)

SORTIE

enreg.
! ANTENNE

ou lect.

vidéo

JONCTIONS

SORTIE
VIDEO

ENTREE
VIDEO

PORTE - BOBINES

SYNOPTIQUES SIMPLIFIES

VI%: |



SYNOPTIQUE TRAITEMENT SON

F . g [CONTROLE AUTOMATIQUE'
PRISE e broche 7 | f ' | DE NIVEAU

CAMERA

| |
-~ | | gain
- I I I :
cAM : '[ E-E "'}'l— /i’ 1 L
| |
I | | ® _I
Sélect | | —%
12v p—9 — I l : E
I [ ! o
| | e g Y
AUX 0 o e T
L % | . ! fect

|
I
- [ | .
PRISE | | lect. apres
p—broches 1_4 o : chargement !
|
|
|
|

SON |
I ;7 '
|
PLATINE ! / |
HF-FI T o— l— - - -

| = I
CONVERTISSEUR o 1
UHF | E——
I
PRISE CASQUE - :
. | y

PRISE CAMERA -#—— broche 5 1KH \
«Hz

1
PRISE SON --}—— broches 5 .3 l ' r\[\
]

silencieux

AMPLI DE
SORTIE

DIVISION PAR 2
SIGNAL AUDIO ER
' ACCELEREE

— ‘
/
/
SYNOPTIQUES SIMPLIFIES VI' 4 I |




£

ampli
correcteur

e i —— 1 —— = = &
L preampl I r
o _H_ "”t")::(::” : ’J > ’ . meélangeur
—% E passante | ;
T ‘l_. ' filtre
 lect. Ly - B passe-haut limiteur
| |
1 A A
‘ Y 2
|
| REDUCTEUR [
| |
| DE BRUIT
‘ <
| = = = = - - — S—
! commutation
‘ restitution
| stockage
| q
| J ! ‘commutation .
12V
 — T P
| ; + ’,’W 2kHz
‘ échantillon
_‘_—O—-E du son oY
{A)
i
| _. filtre
passe - bas /I-Ll_l_
echantillon
n ‘——-‘——0 O du son b— L/,..-—”"'"'"'
(B) -
| i
| * { horloge
| 50 kHz
| !
‘ —1/ t - I
stockage 25KkHz
ON PAR 2 DE LA FREQUENCE DU restitution 12 Bickip =
L AUDIO EN LECTURE A VITESSE gommuLRtion 25Hz :

EREE

— - —_ -_— —_

SYNOPTIQUES SIMPLIFIES
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lect. son
‘ ’ 0! ampli | ’
correcteur
| |
| | ' AMPLI ENREG.!
| . 12v
‘ dolby — enreg. ou
| fo—————— ~ doublage son
} ! |
‘ l ik |
1 ]
détectior / |
| ion r I + 5 }
: oscillateur | ! | B
; | p— fréquence . i
f‘t J prémagn. : | | tete effacement
- - - - | | = son
| | ! : l -
—R |
. osc. 30Hz I ’ enreg.| i ‘téte effacement
| n_apérage _I\_o [ isks I général
‘ séquence l [ |
l I
| I | | l
| ldoubl. son |
{ | rep.seq.|
|
| L
1 I .
T 00 : -l doublage son
LELAIS 4

tete enreg. /

< 5ignal rep. sequence

- 22V

-l départ enreg.

SYNOPTIQUES SIMPLIFIES

VI/e

- 12V apreés charg.

Appareil en fonction lecture a vitesse accélérée

’ circuit du signal audio en lecture

vV » &

circuit du signal audio en enregistrement

voie lecture a vitesse normale

voie lecture a vitesse accélerée

VKS.0.Jv.01.02.03



VI - SYNOPTIQUES SIMPLIFIES

SYNOPTIQUES ENSEMBLE DE GESTION

entrées sorties

¥

télécommande Vi @
N

ANY ' voyants éject, accéléré, ralenti, pause,
— - @ ___® enregistrement, lecture, avance, retour
ide, st
P < rapi op
mise en service “normal-attente” L

W I

o @ ®___® voyants défilement de bande, fonction-

__________ nement télécommande, sélection vidéo
4 N\

|
commande - partie |
|
|

magnétoscope }
clignotement

compteur o
arrét O =
sequence o

électro-aimant freins des portes bobines

meémaoire de bande

répétition o
arrét o -
\  recherche o

ﬂ électro-aimant galet presseur

Wees s

S3 chargement Casserie ————————fip-}
S4  avant chargemen! ——————————
S6 aprés chargement

photo transistor début bande Q § »

“
Vs

photo transistor fin bande —@—_—’
@ VA droit mateur porte-bobines
capteurs S

micro-
contacteurs

moteur chargement/déchargement de la bande

lampe cassette
maoteur cassette

& &

infra-rouge
porte-baobines
( - waithe PLATINE
DE —— I l l informations affichage compteur
GESTION
détecteur de cassette ® o L »  mise & zéro affichage compteur

infra-rouge information affichage du restant de bande, 100 mn

avant la fin de la bande

\ |

protection enregistrement S6

Y

» commande enregistrement du signal 30Hz pour
repérage séquence

téte lecture rej e
ga;uurenrcsmage inhibition des sources d'entrées (AUX, CAMERA,
TV, VIDED en fonction lecture |

Y

impulsions tambour 25 Hz =— | I I ——— commandes coupures alimentations

impulsions issues de la tite d"asservis- commande vitesse du ralenti (+ ou —)

sement 126 Hz en lect, 26 Hz en l l —_— e i

X2, 126 Hz en recherche I | I l infos de commande du porte bobine récepteur

protection de bande ez # commande départ enregistrement
pause cameéra > —————# commande doublage son
commande “auto” enregistrements ) &
S e
programmd alimentations 12 V
commande chargement en programmation - ~ “glectronique, électronique’’
— avant chargement
commande enregistrement &= — aprés chargement
lecture
commandes vidéo ou TV = — ol (X2}
— enregistrement
— enregistrement doublage son
informations compteur — — ralenti
— mise & Z8ro — pause/arrét sur image
— +100 - — silencieux audio en recherche, ralenti, pause, image par image
000 - — image par image
— recherche avant
) — recherche arriére
C% yitesse moteur portes-bobines = — commutation vidéo

VKS.0.Jv.01.02.03 VI/
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A
télécommande - ampli
AVAY 4

s
o o transcodeur tél
clavier - fonctions magnétoscope P codeur paralléle [
(-] o —= série |
code
i
- photo transistor ﬁ
- sécurité enregistrement —M——P : début bande N/ —":
1

|
1
{ infra- rouge ) -

1

1

- détecteur de cassette ®N‘ :
1

1

1

]

compteur o s1
arrét — S i

séquence o
- mémoire de bande

répétition o
arrét _.___._52
recherche o

fin chargt cassette —A—gj—’

- lampe cassette

YW
j—\ﬂ

- photo transistor
fin bande

K

- protection de bande

Vi

- pause caméra

_- commande “auto”

impulsions tambour | | ‘
25 Hz

(enreg programmeés )

_ téte lecture repérage /
séquence J

Y

b ::noﬁ::ct avant chargement —0’0—54—' 1
eurs 55 . . . Y 1
aprés chargement ™355 5 | -impulsions issues de la téte >!
d’asservissement 1
125 Hz, 25 Hz, 125 Hz |
- commande chargement - info 000 compteur —
commande interruption —l'-:
N\ /
indication des fonctions
éject, accéléré, ralenti, pause, enregistrement,
lecture, avance et retour rapide, stop /’ \\
— “glectronique, électronique”’ — ralenti
— avant chargement — pause/arrét sur image
— aprés chargement — silencieux audio In
— lecture — image par image -%
— accéléré (X2) — recherche avant
— enregistrement — recherche arriére

— enregistrement doublage son

— commutation vidéo

SYNOPTIQUES SIMPLIFIES

VI/s




transcodeur

code série —e=code paralléle

PLATIN

commande fonctions programmation

SYNOPTIQUES SIMPLIFIES

VI/s

sélecteur
clavier [
teléecommande i iz
t 2
commande vitesse dg defilemen décodeur
‘ code B C D —a décimal
code série
| n .
o interface
% F commande
o puissance
|
11
I |
o
[
: ]
1 <
_’_: : \/ interface [
+>: : G commande
| : : données PO i puissance
L..: \ r) A moteurs
| ]
[ selecteurs
L’: : entrees d
! | de données e ‘
LI | données
! donni
] ] onnees N
L>‘| : ) B controle
\
1 : = vitesses
: 1 commande
] ] . vitesses
S I | microprocesseur A ‘
| ! ' commande
| t : sélecteurs de données
[ | -
[ |
FI ]
1 ]
: : commande voyants lecture . pause ey
11
| microprocesseur
commande Sl commande
clignotement BCD voyants | calcul et info
il <: * pour indication du reste
‘ éclairage
continu décimal de bande en lecture
! et enregistrement
|
|
\
| commande Camrmal
| commande alimentations
| puissance (‘
interface -
alim +12V
e =
8 I



PLATINE DE GESTION

h N - donnees partielles télécommande

I )—commanda fonctions : choix programme,
compteur, horloge , programmation , etc ....

decodeur

controle vitesse de défilement de bande

T o

C D —e décimal

électro-aimant freins des
portes bobines

nterface
mmande

_—
—/—
issance 4.-——9-9-9-9-9&—- électro-aimant galet presseur

moteur chargement/déchargement

rLinm rface - @ de |a bande
O,

ommande

tissance e

moteur cassette

info asservissement moteur porte-bobines
L interface
ontrole .
) — | commande D—-@——— moteur porte-bobines
itesses -
puissance
|
‘ débiteur @ débiteur
r capteurs

infra-rouge

porte-bobines
\ B réce;?eur A @ récepteur

Y

compteur

ocesseur

jalcul et info décompteur

dication du reste

de en lecture

registrement
commande affichage compteur de bande

commande affichage

‘> données affichage compteur reste de
L bande

commande enregistrement du signal 30Hz
pour repérage séguence

/
/
SYNOPTIQUES SIMPLIFIES VI 10 |



SYNOPTIQUE FONCTIONS RECEPTEUR ET PROGRAMMATION

AFFICHEURS
I COMMANDE AFFICHAGE
EMISSIONS TV
ET RESTE DE BANDE
microprocesseur
l ¢
3]
| écriture des données des @ J:g .
émissions TV et du CAF o = =
‘ R S %
| U 30V
} 4‘
1 :%AM sl:ltiffue'; . :‘-{AM stlatiqlue} CONVERTISSEUR ‘
non volatile o non volatile
| e — IQUE ==
‘ MEMOIRES 2 | MEMOIRES i — Lgajat /
| EMISSIONS . TENSIONS CAF syntheétiseur ANALOGIQUE
g g de tensions *
2138 5
i Q|2 -":
3 | s|2 |
5 Ole données entrée pour programmat
° 3
®
> Sélection des Sélection des
= données des n® données des
@ de programmes tensions de CAF
0
‘ 2 SYNTHETISEUR DE TENSIONS Gege i programine
| O U -~ —
| COMMANDE AFFICHAGE EMISSIONS e i
ﬁ—‘ DONNEES AFFICHAGE COMPTEUR RESTE DE BANDE
3 _
_ E fonction
2 [} 2 synthétiseur de tensions
a ® microprocesseur e
B
| ‘g g L bm .§
o g E £
| - L] b\ G S ] :
| o y, st i niveau niveau
| % v - _§ haut bas
3 _données _du_clavier, g -
N & <]
e/ =] k= 0SC
° ; DETECTION mDE"TECTION QUARTZ
&l @ | SYNCHRO S” DU CAF F = 400kHz
Y 2
SELECTEUR <—__ @
CLAVIER DE DONNEES J

= |

données de la donnees affichage compteur
télécommande reste de bande

MRS

A

Vidéo

/
} | SYNOPTIQUES SIMPLIFIES VI /1

CAF



CHEURS

i

microprocesseur

COMMANDE AFFICHAGE

PROGRAMMATION , COMPTEUR

ET HORLOGE

» Y
> Sélection des bandes
v

Vv

:

=
i

X ™

3
FILTRE ©
TRAPPE
PASSE-BAS
P S ™ U varicap
oy====== eeaa- ov

affichage

—p»- Tensions de varicap

-

P pour programmation
\
\

ode n° programme
enregistrer

données
prog. et
horloge

T

Jdonnées affichage
compteur de bande

PROGRAMMATION
HORLOGE
DONNEES AFFICHAGE PROGRAMMATION

microprocesseur

osC
QUARTZ
F = 400kHz

OSCILLATEUR 1Hz
Freq. Réf. Horloge

=
VI/
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SYN(

Conts
vites
rech
0 co

Cont
vites
avan
retot

Ass

rech
( wit

Cont
vites
-lec
~de
- FOu

*fro



Contrile de la
vitessé en
recherche du
0 compteur

Controle de Ia
vitesse en
avance et
retour rapides

Asservissement
de la vitesse en
rech. rapide

{ vit. nor. x10)

Controle de la
vitesse en
—lecture
~dechargement
—roue libre ¥

niveau 1 entre
* 100 compteur
0100 a 9900 *

SYNOPTIQUE ASSERVISSEMENT PORTE -BOBINES

0 compteur

recherche

i
L

JUL

capteur bobine

’_

1 en retour rapide

>

réceptrice

B=

(de IC1)

JULI

capteur

>

bobine
débitrice ’

1 en avance rapide

(de 1C1) -
12
VvV réfer.
250Hz 250Hz 250Hz 125Hz
+
convertisseur
ampli —H trigger —’ bistable —’ fréquence -
tension
tete

d'asservissement

avance rapide

retour rapide

recherche rapide avant

recherche rapide arriére

lecture

logique

) | de

dechargement

roue libre 3k

microprocesseur IC1

% roue libre : poulie intermédiaire débrayée des porte-bobines
| phase transitoire entre 2 fonctions différentes )

SYNOPTIQUES SIMPLIFIES

Vi

commande

[

roue Iibra* . \

lecture

déchargement s

A\

—



|

-avance rapide
rotation -recherche rapide avant
normale -lecture
—roue libre ¥
-retour rapide
rotation -recherche rapide arriére
inverse -déchargement
~roue libre 3
1
1
|
1
I
I
|
=
normale |
inverse

—{—1—4 12v
I 18v
I
inhibition
sauf en
= avance et re-
tour rapides
I 22V
ampli de
—» commande
moteur

inhibition
sauf en

recherche
rapide

-

oV

commande sens de rotation du moteur

normale

o)

inverse o

moteur des
porte - bobines

SYNOPTIQUES SIMPLIFIES

V1]
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VI - SYNOPTIQUES SIMPLIFIES]

SYNOPTIQUE ASSERVISSEMENT TETES VIDEO

I

15kHz

roue phonique

{ 60 aimants |

25Hz

tambour de
tétes vidéo

moteur
effet Hall

capteur

phonique
de
ampli de
puissance
4,43 MHz
r’ oscillateur
=3 quartz
| 4 43MH:z
synchro
Circuit du signal de référence TV

> en fonction enregistrement
> en fonction lecture

Circuit du signal de comparaison
Ddu capteur phonique
>de la roue phonique

Circuit d asserv. du moteur '

50Hz

1.5kHz

-\ vers la platine
-/ asserv. cabestan

25Hz | phase

25H

25Hz JL

:

50Hz

—’n + 88672

-

lect. :
bistable
25Hz
enreg . '
ampli
synchro = ” ” ”
rame
: . , 50Hz
mono A /
25H2 VAvaYa

vers la platine
asserv. cabestan

VKS.0.Jv.01.02.03
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S VIDEO

commande
de
freinage
—_——
| B
|
|
|
5Hz | !
Commande en fonction : | ampli
Recherche avant —s= lecture }—| _de
Recherche avant —serecherche arriére | puissance
|
|
I
I -]
| ———»
25Hz —
i commande
‘-\n—n—n— ampit normale
+
eﬂhp:':teur 5.3V =( vit. nor.) ampli
‘ phase continu
25Hz - L) «L <
yavas | |
e e ™ .
fonctions : fonctions:
E - ralenti - stop
trapéze % - arrét [image - avance et retour
_ image par image rapides
vers
[+] moteur
" /4—- effet Hall
bistable

 25Hz

B

BV = 45V=

50Hz { vit. nor.] ( vit. nor.
+5% )| -6%)

recherche
rapide arriére

recherche
rapide avant

-+
| o
=

ers la platine de la platine de la platine

serv. cabestan de gestion asserv. cabestan

A

/
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COMPARAISON

REFERENCE

_———— -

AL

3HNLOIN

ZHSZ
anbiuoyd inayded
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SYNOPTIQUE ASSERVISSEMENT CABESTAN
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LEGENDES ET CONDITIONS DE MESURES
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REGLAGES HF-FI

FI VISION i
Fi
GLOBALE
- Relier a la masse
la sortie de HLB1.
- Injecter au point
test TP15 +
- Niveau d’injection injecter au point
- 35d8 test du tuner (v
- Régler la tension hg. 1)
au point test TP14 Régler la 1ension
pour obtenir un au point test TP
signal de 0,3 V c/c pour obtenir un
au point test TP12 sngnal_de 08V
au point test TP

Reurer le court

oS

tenir le niveau mi
T3 nimum & 39,2 MHz

Régler T4 pour ob
tenir le niveau ma-
wimum a 37 MHz

\
|
\
l
circunt HLB1 REJECT.
masse
court circuiter
TP10 et TP11
1 Point de mesure
‘ TP12
| REJECT, A NR
| Point de mesure =
| TP12 SON
|
|
\ PORTEUSE
| R 37 MHz
| Point de mesure
TP12
‘ - Régler 5 de HLE
pour obtenir un
niveau minimun

Régler T3 pour Point de mesure R 31,2 MHz

obtenir le niveau TP12

maximum a A NR

32.7 MHz 5 de HLB1
Reégler T1 pour ob

F———_—

Fig. 1
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Fli

lisation du CAG en
retirant la tension

GLOBALE

injecier au point
test du tuner {vou
fig. 1 |

Régler la tension
au point test TP14
pour obtenir un
signal de 0.8 V c/c
au point test TP12

REJECT.

Point de mesure
TP12

NR

Régler 5 de HLB1
pour obtenir un
niveau minimum a

31,2 MHz

FILTRE

DE BANDE

Point de mesure
TP12

au point test TP14

Enlever la desensibi-

~ Niveau d'injection

— 55 dB

Y

Point de mesure
TP22
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]
|
|
|
'
L

Placer R73 en bu-
tée dans le sens de
la fléche (A)

Régler T6 et T7 pour
obtenir un niveau
maxi. 8 39.2 MHz

REGLER T
niveau | 50% * 10%] 80% * 10%] 40% * 10%
maxi. a] du niveau | du niveau | du niveau
34.85 maxi. 3 maxi. maxi. 8
MHz 32.7MHz 37 MHz | 37.B85MHz
1 de de 4 de
T1g B1 HLB1L HLB1
|
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NR —+ Non réglé

- Reéglé

HF FI
ents)

7

\

- Retier le court-circuit

HLB1 — masse

- Contrdler [I'efficacité

du CAF en recherche
manuelle (accord fin)

\

- Mire couleur
8 barres

—Injection prise
« antenne »

Y

Points de mesure

écran du
teléviseur

REJECT
6.5 MHz

Point de mesure
TP13

LEGENDES ET CONDITIONS

—

- Désensibiliser le CAG en appligu
continue variable au point test T
- Toutes les injections se font par
la sonde 1 sauf indications conu

Appareils utilisés :

- Wobulateur - niveau de sortie 25
- Oscilloscope

- Mire couleur 8 barres ' niveau de
- Téléviseur couleur

Mettre |'appareil sous tension et a
« normal » (MARCHE).

Point de mesure
TP13

Régler R18 pour
éliminer le bruit
sur I'écran du TVC

Régler T5 pour ob
tenir le minimum
de perturbations

R18

6]

NOTA : Les réglages (3) et (6) de HLB 1 étant effectués
en usine, il est fortement daconsaillé de les

retoucher
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ET CONDITIONS DE MESURES

le CAG en appliguant une tension
able au point test TP14,

tions se font par I'intermédiaire de
f indications contraires.

iveau de sortie 250 mV & 0 dB

8 barres ' niveau de sortie 1 mV

leur

il sous tension et appuyer sur la touche
ARCHE ).

Point de mesure

—Placer RS0 en
butée dans le sens
de la flache (B)

— Régler R46 pour
obtenir un niveau '
magenta
01BV /e sV
<02Vl

=

Point de mesure
TP23

Y

Régler R73 pour
obtenir un niveau
audio

Vax 250mV %

I
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CIRCUIT IMPRIME DE LA PLATINE HAUTE FREQUE

HLB1-F

¥

Var| cap

R73 - NIVEAU AUDIO —|
AUDIO

T1 - REJECTEUR SON 39,2 MHz -

R18 - CAG HF — |

TABLEAUX DES SEMI-CONDUCTEURS

REPERE REPERE

SCHEMA G Br SCHEMA y
TRANSISTORS DIODES{SUITE) |
X134 X3 2SC2647C | 299 D54 D16 | 18513

X4 2SDB38BR | 299 CIRCUITS INTEGRES
X5 5 X7 2SD637R | 299 v e
X9-X10 2SD637R | 299 T HAT
DIODES Ic3 UPC3
D2-D3 155133HV IC4 UPDA
D4 15V68 IC5 UPCE
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J VIII — ENSEMBLE PROGRAMMATION - TELECOMMANDE I

PLATINE
COMMANDES
AFFICHEUR

PCATIE

LATINE PROGRAMMATIONS/SYNTHETISEUR DE TENS

Comde entrée données

=

4\ndication du reste de bande
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o ~
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F}‘ 4 B 9 10 émissions TV et CAF 7 9 10
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SYNOPTIQUE FONCTIONS RECEPTEUR ET PROGRAMMATION

TENSIONS

—f
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SCHEMA DE LA PLATINE PROGRAMMATION/SYNTHETISEUR DE TENSIONS
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CIRCUIT IMPRIME DE LA PLATINE PROGRAMMATIONS/SYNTHETISEUR DE TENSIONS (COTE CUIVR

o0 e?oooogoood
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DE LA PLATINE COMMANDE AFFICHEUR
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IMPRIME DE LA PLATINE COMMANDE AFFICHEUR (COTE CUIVRE)
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SCHEMA DE LA PLATINE RECEPTEUR TELECOMMANDE

RI& &80
c3 o

F 0.0012

RI7T B20O

voyant
marche._
Ri1.5K

R2 1.5k

—
R14 820 D
—

R15 §20 O
A

CIRCUIT IMPRIME DE LA PLATINE RECEPTEUR TELECOMMANDE (COTE CUIVRE)

a1 7gg*iev
o__,RJ&,____O O Rsrr—O 40 Ri4
- RI6 +Bﬂ O AAN———O

E"@'ﬂ 6 0 P | G, @%g% E?

RUNNING § ; §

MARCHE AUTO ANT. DEF. BANDE viceo | & o2 27 ce _ o 4
)

oRl] . G 46 R RI2 g
)y o o N ALWAYS 2V 7 0 0
§ 4 D1 6 j-o

£ o 4¥ g B | Bha,_ S o

i o | - [¥ o
j2 VIDEQ RUNNING m% %Rﬂ e c8 §ﬂ5 i
MARCHE AUTO ANT DEF. BANDE VIDEO 52 O'E‘g‘o b ¥4 RS

ENSEMBLE PROGRAMMATION - TELECOMMANDE V I“ / 12 ] I ENSEMBLE PRC




— AAA——

=

RIT 820 8 )]

voyant -
marche !

L) 1.5k

R2 I1.5K

D3
! @ voyant telec.
=

J\ alimentation
46 )=

@ voyant antenne

@
Dornt swo L

1
I
I
I

l I [B][3 PLATINE
| I COMMUTATIONS
I | FONCTIONS

ﬂ}"ﬂ r

X—Eerman:nte

~
&

R14L 820 D4

RIS 820 Ds@' =

i\

47

12V
voyant video

indic. def. bande

L _—I’

o
|
|
|
|
|

——E EEREE
[0][6] PLATINE DE GESTION

Ter VERSION
RI
OBVIQ VWO
ol Cé R2
Cin “ 3
40| CI
...U-il—ons ‘“u 63 a'
o GND
0-—:2—0 TALLY OuT
TELEC.
2¢ VERSION
R '
D3
4 4 4
8 O Qe
TALLY OUT
TELEC.

REGLAGE DE L'HORLOGE S(
Conditions T
— Appareil en fonction “STOP”’
— Réglage & effectuer sur la PLATINE PROGRAM- D1
MATIONS/SYNTHETISEUR DE TENSIONS. "3‘2_1"
b
Réglage 03
— Brancher un fréquencemeétre au point test TP2 0k
— Régler C9(4,19 MHzADJ) pour obtenir : ’—D’:ﬁk
+_
[F = 4194304 Hz T 30 Hz] J
1
REGLAGE DE LA FREQUENCE LIGNE
pend]c
Conditions i‘A
— ldentiques & celles du réglage de I'"horloge LT
1
Réglage " B
— Brancher un fréquencemeétre ou un oscilloscope PR 5
au point test TP3 v
— Régler R 122 (H.LOCK) pour obtenir 13—t
s
[F=165626 Hz = 10 Hz PanD
o
soit [T =64us T 0,04 us| -1

LEGENDES ET CONDITIONS DE MESURES

: Délimitation des platines
: Point de raccordement par connecteur
: Point de raccordement par fil soudé

El

=]

matre électronique

dée avec un voltmétre électronique

: Tensions continues relevées par rapport & la masse en fonction STOP avec un volt-

: Tensions continues relevées par rapport 3 la masse lors d’une fonction télécomman-

PLATINE RECEPTEUR TELEC.

PLATINE EMETTEUR TELEC.

REPERE |
SCHER S TYPE |Br S%E:Eai TYPE |Br
TRANSISTOR TRANSISTORS
X1 |__2sk10sH 149 X1 _ 25A1020Y |145
DIODES X2-X3 25C458D0 [145
D1 PH302 DIODES
D2 155133HV
D3a D8 SLB2BURSF cmgl.::rg}:a'rlielrlaswmas |
CIRCUIT INTEGRE = MB0116AP | 8
IC1 | TDA4050 | 3 l I
BROCHAGES BROCHAGES
DES TRANSISTORS DES CIRCUITS INTEGRES
i U e
= s
[» =]
[= =]
?ﬁ ?? .fas g B
=] q 0
P »E
ECB DGS . =11 9g 110
145 149 3 8

ENSEMBLE PROGRAMMATION - TELECOMMANDE V"l / 13 I
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SCHEMA DE LA PLATINE EMETTEUR TELECOMMANDE

enreg.son

U4 i"i L

enreg iIm. +53

124 o
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01 D6 X3
g 4 —— .
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H—- — ol
D3 1 D8
o J P
D&
SalmE - T+ g
os o®
.} | b (] b m” '3 1» 5" l.‘> rs" t%
b 4
’ prog; . , _ norm TNSTRUCTIONGYy i
pend co«-..j nu‘nf,el.-.- regl stop an DEC Lol
Pz }J 7 o por
‘ el ? < W e g el zol 'Y
erreynriprogirepe L - x2 attente
o o i Ayt VA o e T o
- 1 F .FH peod) NN Z 2| 2l = :
| . 4 P LEY L L o "‘E
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| 1a- £ £ &£ |4 o o =(iIHU — 0
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‘ 13 ‘pl J:' ‘P. ] ‘Pm 1 -): 0000 < 2o s/ zg L
| s s % ¥ N =yd] yd 3 ool
| s 1 & 1P b pESED. o —=(BH O . =
‘ " L 2 3 L] L 3 (=]
ydt ydt yof ot df o -
‘} i j; IV_ I 1 8y (e % : C2 100p
| 9 X' tal
| ]
| 013 C3100p
D i
FES e

DP avec un volt-

rnn télécomman-

8 5_1_'!

CIRCUIT IMPRIME DE LA PLATINE EMETTEUR TELECOMMANDE

{I'EUR TELEC.
{ — (COTE CUIVRE)
| 'S
2SA1020Y [145 1@
25C458D [145 .
™
L
S @
M50115AP | 8 .
®
[ ]
Y ®
pi7 @: (o®
°
HAGES :
TS INTEGRES
b3 a
U n” D16 @ >
B @
: ™
P
B ®
;10 198
8
| \.

&
D18 D7 D6 D8 D9 D10 D
C?(
ca“ %X'tal
: Icl
1 o 00 o900 &0 8|9
18|® 0 00 008 &g
D15
RS
R6 B 8
D13 [e c
E
E
X2 e R1
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Xl - ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS I

FONCTIONNEMENT DU MOTEUR A EFFET HALL

RAPPEL SUR L'EFFET HALL

L'élément a effet Hall est une mince plaquette de
semi-conducteur fortement dopé, parcourue par
un courant de sens déterminé. En présence d'un
flux magnétique B, le mouvement des électrons a
I'intérieur de I'élément crée une différence de
potentiel entre les points a et b (Force de Lorentz ).

Vab = RIB

tension de sortie B = densité du flux
courant de controle magnétique
R = constante

Vab

Il

PRINCIPE DU MOTEUR A EFFET HALL

Fig.1

Le stator est constitué de deux bobines L1, L2 et de deux éléments a effet Hall HG1, HG2. Le rotor est constitué
de 3 paires d'aimants permanents. Les éléments a effet Hall agissent comme des détecteurs sensibles a la posi-
tion relative d'une bobine par rappert au rotor (aimants permanents). Un ensemble de 8 commutateurs (K1 a
K8) commandés par HG1 et HG2 déterminent le sens du courant dans L1 et L2.

ANALYSE DE FONCTIONNEMENT

On supposera que les interrupteurs ‘K’ :

- se ferment lorsque leur commande est & un potentiel positif,
- s'ouvrent lorsque leur commande est & un potentiel négatif.

1re PHASE (Fig. 2) :

Considérons la position du rotor tel qu'indiqué a la
figure 2

N1 et HG1 sont en regard. HG2 est isolé (en effet,
aucun aimant n’est en regard avec ce dernier).

Les polarités aux bornes de HG1 sont telles que
K3, K4 se ferment et K1, K2 s'ouvrent. Un courant
Iy circule alors dans L1. Le champ magnétique
ainsi créé repousse les aimants N1 et S2. Le rotor
tourne de 30°, amenant S1 en regard de HG2.

L2

I

KZQ K4 {=—

L1
N0202000)
e

K5 K6

Fig. 2 K8 K7

VKS.0.JVv.01.02.03
Septembre 81
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2¢ PHASE (Fig. 3) :

51 et HG2 sont donc en regard. HG1 est isolé (de
ce fait, K1 a K4 sont ouverts).

Les interrupteurs K7, K8 se ferment et K5, K6
s‘ouvrent. Un courant | circule alors dans L2. Le
champ magnétique ainsi créé repousse les aimants
N3 et S1. Le rotor tourne de 30°, amenant S3 en

regard de HG1.
!-{ﬂ:}4
L1
L2 L2
L1
NNLA200)

Tl

N3

i\_ B

E

Fig. 3 I—*Jlo-

K8 K7

)(I/zsl



3¢ PHASE (Fig. 4) :

S3 et HG1 sont donc en regard. HG2 est isolé (de
ce fait, K5 a K8 sont ouverts) .

Les polarités aux bornes de HG1 (inverse de la 1%
phase) assurent la fermeture de K1, K2 et I'ouver-
ture de K3, K4. Un courant |3 (sens opposé a |)
circule alors dans L1. Les aimants ayant des polari-
tés différentes, assurent la rotation du rotor de
30°.

K1

f

—

Fig. 4 K8 K7

NOTA : la rotation compléte du rotor est obtenue
aprés un cycle de 12 phases.

ASSERVISSEMENT DU MOTEUR (Fig. 5)

Pour contréler la rotation d'un tel type de moteur,

il suffit de réguler le courant traversant les bobines.

Le circuit d'asservissement du moteur des tétes

vidéo, génére deux tensions :

VN : tension de fonctionnement normal

VF : tension de freinage active lors du passage de
la fonction «RECHERCHE AVANT» a la
fonction « LECTURE»

1°? - Fonctionnement normal

VN commande la conduction de X14.

VF = 0, donc X13 est bloqué.

* en fonction des polarités obtenues aux bornes
de HG1, le transistor X25 ou X26 conduit :
X25 commande la conduction de X17 qui sature
X1 et X30. Un courant |1 circule dans la bobine.
X26 commande la conduction de X18 qui sature
X2 et X29. Un courant I circule dans la bobine.

* en fonction des polarités obtenues aux bornes
de HG2, le transistor X27 ou X28 conduit :
X27 commande la conduction de X19 qui sature
X3 et X32. Un courant I3 circule dans la bobine.
X28 commande la conduction de X20 qui sature
X4 et X31. Un courant 4 circule dans la bobine.

2° - Fonctionnement “‘freinage”

VF commande la conduction de X13.

VN =~ 0, donc X14 est bloqué .

X13 commande les conductions de X21 ou X22 et
X23 ou X24 en fonction des polarités obtenues aux
bornes de HG1 et HG2,

Supposons que la différence de potentiel aux bor-
nes de HG1 est telle que la tension sur le connec-
teur 67 est supérieure a celle sur le connecteur 69 .
Dans ce cas, X22 conduit ainsi que X18, X29 et X2.
Un courant (de freinage) opposé & celui du fonc-
tionnement normal freine le moteur.

L2
%1] L1 U
L2
13 134
e ; - ———— 3 ———p3i
| 12
22V
1 1 14 14 |
12V 12V
X1 x29 X30 X2 X4 X32 X31 X3
X17 x18 X20 X19
| X25 X26 x;:z@() X21 X24 xz:@:m X28
X14 X13 |
VN VF

Fig.5

ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS
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I Xl. ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS I

EVOLUTION
ASSERVISSEMENT CABESTAN ET MOTEUR PORTE-BOBINES

1. MODIFICATION DU REGLAGE DE POSITION DE L'IMPULSION TRAME ARTIFICIELLE

Avec certains modeles de téléviseurs (surtout les appareils dont I'identification se fait en trame) et cela pour
certains enregistrements, il arrive que la couleur disparaisse lors de I'utilisation de la fonction recherche rapide
avant ou arriére.

Pour supprimer ce phénomeéne, le réglage de position de I'impulsion trame artificielle doit désormais étre réalisé
comme suit :

Placer les commandes de phases manuelles
(accéléré/lecture et ralenti/arrdt sur image en
position O.

Enregistrer une émission comportant des scé-
nes en mouvement.

Lire 'enregistrement.

POSITION
MPULS. VERT,

Appareil en fonction
ARRET/IMAGE

Y

Oscilloscope
synchronisé en ( +)

par TP 17 TIF;’TZSignal dilate
Y ARy

Point de mesure — impuls. vert.
TP 12 \

Synchro oscilloscope

Non
réglé

TP12signal dilate

Lena

impuls. vert.

T 4
|||1|||¢“|H‘ 3

top trame™

Régler R132 pour placer le flanc avant de la
synchro artificielle 1 ligne avant le flanc des-
cendant du top trame.

Régler R119 pour stabiliser I'image sur le télé-
viseur,

PLATINE ASSERV. PLATINE AUDIO
CABESTAN ET PORTE-BOBINES (Réglage accessible

3 'utilisateur)

A 4

2. REGLAGE DE STABILITE VERTICALE

Afin d'assouplir ce réglage, le potentiometre R119 de 50 K(2, accessible & I'arrigre de I'appareil, est remplacé
par un 33 K2 code 207 TX 1790.

VKS.0.JVv.01.02.03 XI /
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| X| — ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS I SYNOPTIQUE ASSERVISSEME|

- PLATINE ASS

——
—<] 12V

TETE
D'ASSERVISSEMENT

PLATINE ASSERV.
TETES VIDEO

PLATINE
DE GESTION

enreg

PLATINE ASSERV.
TETES VIDEO

|
PARTIE FIXE l_.—_.——
(BOBINE IMPRIMEE) I

12v

PARTIE MOBILE
(121 AIMANTS)

MISE EN| 8

FORME FORME

ROUE PHONIQUE
DU CABESTAN

VKS.0.4Vv.01.02.03
ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS 5




SSERVISSEMENT CABESTAN

ET PORTE-BOBINES

[ ]

TP2

PHASE MANUELLE

TINE ASSERVISSEMENTS CABESTAN| | 1 ™™

R72
PHASE AUTO
NOR./ACC.

. 12v

TP7

—_l
-
N

GlL

X10 (

R66
O-=
I
|
i
I
1

R71 1
lnﬂrl - y

C30 I

—— — —— — v ) —

Sat. en X1
raccords/séq. bloq.
Sat.
12v

=le
i S ————————

l —
11 |
. I IC12
I
|
I
—D-(:)Eh AMPLI |-

.

14

MONO |—p

|
|
| &
|
|
—-Q |
| |
] |
| i
| |
MISE EN A ]
FORME T |
D27 "
NOR 1
ACC: 0
X7 @
INVERSEUR o (
12v

— .
ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS XI / 6 I



TETES

PLATINE ASSERV.
VIDEO

TRAPEZE

J.

SEF— MISE EN —
FORME

COMPAR. DE
PHASE A

ECHANTILL.

R83
CENTRAGE
COM_P&RATEUR

R132
POSITION
IMPULS.

D6

X8

Circuit NON
LINEAIRE
D10aD13

LIMITEUR
D25 — D26

PLATINE AUDIO |

R119
STABILITE l
VERT.

PLATINE DE
JONCTIONS

PHASE MANUELLE
RALENTI

— 112
RI16
PHASE AUTO
12v RALENTI
1 37 24
MONO
IC14

INHIBITION ASSERV
EN RAL. — ALl
ET REMBOBINAGE

i T

3

IC10

OenRAL.
et Al,

22V

8

IC13 4

| g i

R T

X20
EMETTEUR
SUIVEUR

DUREE IMPULS.

RALENT! ET

ARRET/IMAGE
b5,

>4

CIRCUITS DU SIGNAL DE COMPARAISON :

P EN FONCTION ENREGISTREMENT
p= EN FONCTION LECTURE

R
B
>

CIRCUITS DU SIGNAL DE REFERENCE

CIRCUITS D'ASSERVISSEMENT DU MOTEUR DU (

COMMANDE DE FREINAGE DU MOTEUR EN RAL
ARRET/IMAGE

1 NIVEAUX LOGIQUES EN FONCTION LECTURE N(
1 NIVEAUX LOGIQUES EN FONCTION ENREGISTRE

NOR=NORMAL

ACC. = ACCELERE
A.l.= ARRET SUR IMAGE

RAL = RALE!

/
I ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS XI / 7 l



E MANUELLE PLATINE
RALENTI DE GESTION PLATINE ASSERV,
TETES VIDEO

[42[a3]aa]as [a6 [a7[48] 40 | 50|

\ Yyvyy Yy ¥V
=== 52[53]54'55'56]57]58]59 60 — e S ——— w—— | 32 |36
-3 o [ VITESSE RALENTI
3 2 ::
(4]
S|l = o €59 12V ]
g| < = wl < =<
= c|_ s g =
12V o < i <
5 IMEE R X18 - X19 -2
. Dol |QlwlZ] W Q
RI16 E w| - g v U—.I' t(_lJ‘ 1G] C58 gm
PHASE AUTO ) x| o 2 <« 5 g
RALENTI SEIE R EE X17 E2
@ C57
RHEEEEE: [R735] = |
-] =]l =] =] =| =] - X16 -
W oo
£0
2.6 @TE 12 A3 14 30 8 20 2
o &
40
i 22V I

B IPLATINE- |
ek, BALLAST

| ICABEST,|
EME>'(I'2'I'2EUH 76 ﬂ
7] ‘9

SUIVEUR

12V [> \V

X20
EMETTEUR
SUIVEUR

40

78

ﬂ‘ & N Moreun,
R149

DUREE IMPULS.
X24
|

X21 ‘riil’
EMETTEUR 74
UIVEUR
2 12v I I ‘L

RALENTI ET
ﬁgg]ET,"IMAGE

|
rCOMPAFIAISON 2

rREMENT E

REFERENCE

ENT DU MOTEUR DU CABESTAN "

E DU MOTEUR EN RALENTI ET | ‘-L
1

|
FONCTION LECTURE NORMALE X23 I _I

FONCTION ENREGISTREMENT

ELERE RAL = RALENTI s
R IMAGE

/
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SYNOPTIQUE ASSERVISSEMENT PORTE-BOBINES | PL
i

de 6—1C8
(IMPULS. ASSERV.
EN ENREG.)
i T8 rcherhe TV 250H 12v
I D7 D8
1 :__ -
|J-|11 1 _|misE EN|
FORME
IC17
|

NS

TETE
D'ASSERVISSEM

(ASSERV, CABESTAN)

—
PLATINE ASSERV. % -
TETES VIDEO l—
12V RECH. .
| 12V-RECH.AV. l —— '
———L> VERS 6-IC7

———————-

1
IMlcaopnocssssun Ic1
l 3id§§HOUEm
| J___.‘?%Smusnag
e o b | -
<| -
|
I: 1l1lolo]lolo]o|o|ih
11
!
I 00111000%
|
1|
{ olol1|o]o]l1|1]ol2
I ]
|
|I 10010101_3¢_.
|
L T S SN S S S S L_
-— — = -— _— == el LB
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[PLATINE ASSERV.CABESTAN ET PORTE-BOBINES E
|

P e e — —

1 A ———
CONVERTISS

g FREQUEN(
® TENSIOb

DU CAPTEUR DE LA
BOBINE RECEPTRICE

| 12V RECH. AR.I

I_—__I 0 TOUTES FONCTIONS SAUF PLAT'NE DE GE

1 EN RECHERCHE RAPIDE

16

R1 COUPLE

BOBINE

RECEPTRICE D30 037
>t

0 TOUTES FONCTIONS SAUF

1 EN AV. ET RET. RAP.

r—_—_—l l__—_l X33 sat.en lect.

=B
AV

L
i
£
} I___EZ_Z] I_._..._!Elgl X31 sat. en dechargt
-
|

1oV

U ‘
\N e
X32 sat. en roue libre*
< |10V

[

I NIVEAU 1 EN: LECT. |
ENREG. RECHERCHE !/
J AVANCE RAPIDE
ROUE LIBRE *

\ I ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS X' / 10 I I



ONVERTISSEUR
FREQUENCE
TENSION

Fonction RECHERCHE
I 12V avec tops d’asserv
0V sans tops d'asserv.

12v

{

Cc7

D28
11Vv)

NIVEAU 0 EN
RECH. AV ET AR

39

0 EN PAUSE ENREG)

DE GESTION

— — 53

22v

V

X2 — X46

AMPLI DE
COMMANDE

MOTEUR

D29

L

12v

I [ i _I
1 |
MOTEUR
- 112 PORTE 111
BOBINES
| i
l — —
12V
NIVEAU 1 EN :
EN: LECT. OU RECHERCHE AR
ECHERCHE AV. RETOUR RAPIDE
RAFLDE DECHARGEMENT
RE ROUE LIBRE*

X23

X18

R174

1

I ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS X' / 1 |
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D28
(11v)
| NIVEAU 1 EN

RECHERCHE AR.

cn

—

PLATINE ASSERV.
TETES VIDEO

(7]
o

EN

| s
I

o —
TEUR Jﬂ_,
LiJ

i

RECHERCHE COMP

CIRCUITS D'ASSERVISSEMENT DU MOTEUR D’ENTRAINEMENT
DES PORTE - BOBINES :

’ EN FONCTION RECHERCHE
’ EN FONCTION AVANCE OU RETOUR RAPIDES

P CIRCUIT DE FREINAGE ENTRE 100 COMPTEUR
LES COMMUTATEURS DE IC5 SONT REPRESENTES EN FONCTION
RECHERCHE
NIVEAUX LOGIQUES :
1 EN FONCTION LECTURE OU ENREGISTREMENT
1 EN FONCTION DECHARGEMENT
1 EN ROUE LIBRE «

* poulie intermédiaire débrayée des porte=-bobines
(phase transitoire entre 2 fonctions différentes)

o PLATINE
COMMANDE
INTER. DE
MEMOIRE AFFICHEUR
DE BANDE 103

0 COMPTEUR [o]
L‘m I_

NIVEAU 1 ENTRET100
COMPTEUR (9900& 0100)

12v

CAPTEUR BOBINE
RECEPTRICE

(Do)

DE 8-1C1
(Do)

CAPTEUR BOBINE
DEBITRICE

VKS.0.uv.01.02.03

DE 8-1C16
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XIl — ENSEMBLE TRAITEMENT VIDEO I

X2

12V LECT

PLATINE

ENREG/LECT. VIDEO

VERS TRANSFO ROTATIF
TETES VIDEO

TETES VIDEO

VERS TRANSFO ROTATIF

PLATINE ASSERVISSEMENT

12V LECT| TP3

o

5 4

PREAMP

1
o o

TETES VIDEO

VKS.0.0v.01.02.03

— —

([ |

cio

RESONANCE
R9

12V LECT

L 12v L10
LECT ‘
Fo=11MHz
LFP1 X13
FILTRE EMETTEUR
PASSE—BAS SUIVEUR = e
5 AMPLI -QEMErrEun
CHE SUIVEUR
FILTRE NIVEAU cLo
$-1 PASSE OMA 12V LECT
HAUT CHE I
r—_— r_l_____——_ 1 1
IC3
e al I
' MELANGEUR |2
DETECTION
PERTE DE
1> NIVEAU

ANCE

25 Hz

HPF 1 X5
FILTRE EMETTEUR
PASSE HA SUIVEUR

TP7 12V LECTURE

Bistable
== 51|52 | s o= ———

31132| p| ATINE DE GESTION

SYNOPTIQUE EN FONCT

l ! EQUIL

LIMITEUR

PLATINE TRA
LUMINANCE
ET CHROMIN!/

12v

>FILTHE
ASSE-HAUT |

TP8 L9

r ENSEMBLE TRAITEMENT VIDEO

X/




E EN FONCTION LECTURE

NE TRAITEMENT .
ANCE ' La]

ROMINANCE

SYNCHRO 06 18 po‘;TE |
| : INVERSEUR DE _D_ FILTRE > _D_ DETEC
> SALVES 45 MHz "'ENVE
de 1 0 : '
12V LECT de IC4

1C204

21
R232 /(._! I
12v el N 12V_LECT lm
E |
I. ‘||_2E\éT LEet EQ203 e —— - = b
T T T RETARD IC206 2 1
s 4 = 900 i

| 10:208 I T Bl s et T —
O 1

I X208 ~ BPF 203 A - X2 ! FILTRE FIL

- X2 —gi—e— EMETTEUR i FILTRE e PASSE-HAUT PASSE.

SUIVEUR -BANDE e .

EQUIL
umiTeur [l R 252

~J

| l TP218 J
V_LECT e
12V 12VLECT
R263
EQUIL
R248 1 2e MULTI
EQUIL. Ll 12V
1erMULTI ' i
- ==—5 ———'l rcﬁ— H?S
EQUIL
>F'LT“E 3 LIMIT 2
-HAUT-| | —
_“ L
12VLECT
1 | DEMODULA
INANCE FILTRE EMETTEUR > e erannl | TEUR-ME
PASSE-BAS[ T/~ EQuUIL. SUIVEUR - : : [

TS | MELANGEUR] | I
Cs53 C51

Vi)
N\ 12V LECT
Ic3 I NIVEAU
LPF2 X8 X9 DESACCEN- | 2 LUMINANCE
BILTE §O2 DESACCENT Bl S d FUATION |
PASSE-BA RETARD CONTOUR DYNAMIQUE X10
| 5 3 | EMETTEUR
——-—.i———-—i—— SUIVEUR
= _—————— =————_ ] ] ¢ e e S T VR, [ e
D VIDEO COMPOSITE D LUMINANCE D CHROMINANCE
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TP210

12v

TP212 12V

LC1

u

>

R237
PORTIER

|> DETECTION rﬁogz-l >_ + ]
DETECTION
ID'ENVELOPPE I
1C204 3 I
s e e e m——— e Gt e T e E— — e e ]!
L TRAPPE FL
L207 couleur : 12V
n TP219 C232 C234 NIB :2V
b
-L 12V LECT
k. couleur : 0
PR Y NIB :8,4V

X206
INVERSEUR

!D204

120

12v

SELECTEUR
VIDEO

PF201 BPF204 TP213
ILTRE FILTRE FILTRE
HAuT| [PAssEBANDE ANTIHGLOGHE
12V
l L TP220
! | | <> =m=CHROMA
04 191 wmono MONO —5§ - =
FACEUR I &
! 12v w
: 2 u
L_sba 18l adl sl b1 |
: a
TP207 >
FILTRE «
PASSE-BAS o)
R221 R219 g ol
12V LARGEUR POSITION ws
(]
12v i
audl —a— o b=
5

LIMITEUR

Il/z

FILTRE

12v

Lecture D—__H—9

PLATINE DE GesTion | 2112324

o

ENREG : 4 6V
LECT : OV
RETARDE

PLATINE DE JONCTIONS E E

D9

o

X10

PLATINE JONCTIONS

ENSEMBLE TRAITEMENT VIDEO
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SYNOPTIQUE EN FONCTION ENREGISTREMENT

- e ] [P—" e e — T
]
CHROMINANCE  svnchmo | X208
DE 1 de INVERSEUR]
ica _5':
] Y 12vee SALVES i
X 201
* S i
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‘ XIV. ENSEMBLE COMMANDES ET PLATINES AUXILIAIRES I

SCHEMA DE LA PLATINE CLAVIER (FONCTIONS MAGNETOSCOPE)
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SCHEMA DE LA PLATINE CHARGEUR BATTERIE
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SCHEMA DE LA PLATINE CLAVIER (PROG./REGLAGE HORLOGE)
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XV — LISTES DES PIECES DETACHEES

A - PIECES DE PRESENTATION (Fig. 1)

e N ek b 4

REP DESTGNATION CODE REP DESIGNAT ION CODE

1 | BOUTON NOIR (STABILITE VERTICALE) 166 TX 1389 9 | VOLET DECORE 705 TX 0334
2 | ENJOLIVEUR DE PRISES DECORE 614 TX 2114 10 [ENJOLIVEUR ALU DECORE (SOUS VOLET 9) | 705 Tx 0337
3 | PIED PLASTIQUE 101 Tx 8187 11 [CACHE PLASTIQUE (TOUCHES PROGRAMMA- | 152 TX 2163
4 | PLAQUE STGNALETIQUE 152 TX 2280 TIONS)

% | s S81 'ty s 12 EggEEgRE§EEC%BQEENTI/ARRET TMAGE - 166 TX 1388
6 | FACADE DECOREE EQUIPEE (THOMSON) 715 TX 0710 13 | GLACE (INDICATEUR FoNCTIONS) 758 %5 750G
6 | FACADE DECOREE EQUIPEE (VSM) 715 TX 0711 14 | ENCADREMENT CHROME (LOGEMENT CASSETTE)| 614 TX 2031
7 | CHARNIERE EQuIPEE 101 TX 7763 sl P s el
B: | GLAGE AFFICHEUR 618 TX 2l 16 | RESSORT A EPINGLE (RAPPEL VOLET 15) | 136 Tx 1841

B - PIECES DE PRESENTATION (Fig. 2)

REP DESIGNATION CODE

1 | TOUCHE ALU (FONCTIONS MAGNETOSCOPE/ 166 TX 1465
RECHERCHE ACCELERE RALENTI-AVANCE/

EJECT)
2 | SUPPORT PLASTIQUE 614 TX 2116
3 | TOUCHE GRISE {DOLBY) 166 TX 1391

VKS.0.JV.01 x V /
LISTES DES PIECES DETACHEES 1




I LISTES DES PIECES DETACHEES

C - PIECES DE PRESENTATION (Fig. 3)

REP DESIGNATION CODE REP DESIGNATION CODE
1 | SUPPORT PLASTIQUE 614 TX 2117 6 | TOUCHE ALU (COMPTEUR-PENDULE) 166 TX 1465
2 | TOUCHE ALU (ANT-AUX-CAMERA) 166 TX 1469 7 | TOUCHE GRISE (BLOCAGE CANAL-LUMIERE) | 166 TX 1391
3 | TOUCHE ALU (PROGRAMMES TV) 166 TX 1465 8 | TOUCHE GRISE (REGLAGE PROGRAMMATIONS) [ 166 TX 1396
4 | TOUCHE ALU (AUTO-ATTENTE-NORMAL) 166 TX 1470 9 | TOUCHE GRISE (REGLAGE CANAL) 166 TX 1397
5 | TOUCHE ALU (MISE A ZERO DU COMPTEUR) | 166 TX 1471

D - PIECES DE PRESENTATION DU BOITIER
DE TELECOMMANDE (Fig. 4)

REP DESIGNATION CODE
1 | BOITIER SUPERTEUR (THOMSON}) 600 TX 0308
1 | BOITIER SUPERIEUR (VSM) 600 TX 0309
2 | FENETRE PLASTIQUE 162 TX 2281
3 | BOITIER INFERIEUR 600 TX 0310
4 | PLAQUE SIGNALETIQUE 152 TX 2282
5 | PIED CAOUTCHOUC 101 TX 8222
6 | COUVERCLE DU BAC A PILES 101 TX 8223
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